Uzivatelsky

software

Popis prace s uzivatelskym software pro
snadnou konfiguraci vsech typu RC spinacu
a RC sound zvukového modulu.

Od verze v3.0.0.0 a novéjsi




ZAKLADNI POPIS

Aplikace slouzi ke konfigurovani zvukovych a svetelnych moduld. Neni nutné aplikaci instalovat, ale
potrebuje byt zkopirovana do slozky, ktera ma povolena vSechna {)ravva,,ab nebyla pfi svém béhu nijak
omezovana. Po spusténi EXE souboru dojde k automatickému vytvoreni INI souboru, které si pro kazdy
modul udrzuji jeho jedine€nou konfiguraci.

Pro konfigurovani svételnych moduld je zapotfebi komunikacni pfevodnik RC_USBCOM, ktery tvofi
pomysiny most mezi konfigurovanym modulem a aplikaci bézici v PC. V pfipadé zvukového modulu tento
prevodnik neni potrebny, nicméné pro zachovani zpétné kompatibility je tento modul prevodnikem take
podporovan. Zpusob konfigurace zvukového modulu je tak pIné na rozhodnuti uZivatele, ktera moznost je
pro néj nejpohodingjsi. Na vybér ma uzivatel dva mozné zpusoby konfigurace zvukoveho modulu a to bud
Eomom komunikacniho pfevodniku nebo pomoci konfiguracnich soubort, které se ukladaji pfimo na SD

artu zvukoveho modulu. Podminkou u tohoto typu Je, Zze se SD karta ze zvukového modulu musi
vytahnout, nasledné vlozit do patficného SD slotu nebo Ctecky a pfipojit do USB konektoru PC.
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ZAKLADNI OVLADACI PRVKY
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Korurikani rozhrani:

Nazev: -

Verze: -
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HW verze: 2.1

~ oF Disk: H: [AC_SOUND]
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HW verze: 21 FW verze: 5.0
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Konfiguiace  Diefirice zvuku

Sériové &.: -

Typ chipu:

Library:

FW verze: 5.0

Po pfipojeni pfevodniku RC_USBCOM do USB vstupu PC se
pfevodnik automaticky v apliaci detekuje a jeho z&kladni parametry
se vypiSi do okna ,Komunikaéni rozhrani“ na pravé horni strané
aplikace.

Pomoci zaloZek na levé strané, které ndam ukazuje leva Zluta Sipka,
mUzeme meénit typ modulu, ktery budeme chtit konfigurovat.

Jestlize mame pfipojeny k pfevodniku néktery z modul(, tak mazeme
také vyuzit tla¢itko ,Autodetekce®, které nalezneme na pravé spodni
strané aplikace a pomoci néj se leva zalozka pro vybér modulu
automaticky pfepne dle detekovaného modulu.

Jakmile mame zvolenu spravnou zaloZku konfigurovaného modulu,
tak mUzeme prepinat jednotlivé konfiguracéni zalozky, které nam
znazornuje spodni velka Zluta Sipka.
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® RC modul konfigurétor

Kanfiguace AC sound:
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Konfiguiace  Diefirice zvuku

Sipka ¢.1 sméfuje ke globalnim volbam, které definuji zakladni chovani
zvukového modulu. V8echny ovladaci prvky jsou interaktivni, takZze se ostatni
ovladaci prvky uvolfuji, popfipadé blokuji dle aktualné nastavenych voleb.
Uzivatel tak nemusi davat pozor co nastavuje, aplikace nastaveni po kazdé
zméneé obnovi sv(j visualni aktualni stav.

Sipka &.2 ukazuje na nastaveni obou dostupnych vstuptl. Tyto vstupy jsou
pfipojeny k pfijimaci a neustale vyhodnocuji aktualni stav ovladacich prvka,
které do pfijimace odesila vysila¢. Jestlize nam napfiklad z néjakého divodu
nevyhovuje mez sepnuti, tak |ze velice snadno tuto mez uzivatelsky nastavit.

Sipka &.3 sméfuje na tladitka pro &teni a zapis konfigurace. Mizeme G&ist
pfimo pomoci prevodniku nebo z SD karty, ktera je vlozena do patficného
slotu v PC.

Sipka &.4 ukazuje na tlagitko pro snadny upgrade firmware zvukového
modulu. Pro spravnou funkci je nutné SD kartu ze zvukového modulu vlozit do
slotu PC a stisknutim tladitka ,Upgrade firmware“ dojde k preneseni
aktualniho firmware z webu na SD kartu. Po navraceni karty zpét do modulu a
nasledném zapnuti palubni elektroniky dojde k pfeneseni firmware do
procesoru zvukového modulu.
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Zvuk motoru + efekty — vybér zpusobu ovladani zvukového modulu.

Cas inicializ. — volba zpoZdéni inicializace. Je vhodné, aby zvukovy modul pfi
svém zapnuti ,dostaval® platné vstupni impulzy z pfijimace. Toho dosahneme
pravé vhodné zvolenym zpozdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci
pomalejSi nez pfijimace analogové.

Stavové LED - pfi svém provozu mohou stavové LED rusit, proto je mozné
vypnutim zvolit jejich zhasnuti ihned po Uspésné inicializaci zvukového modulu.

Inicializa€. zvuk — po inicializaci, ktera probéhla v naprostém pofadku zvukovy modul vygeneruje
dvoijité pipnuti. Funkci Ize libovolné zapnout / vypnout.

FailSafe — zvukovy modul ma implementovan vlastni systém ochrany proti vypadku signalu. Lze

zvolit zapnuti, vypnuti nebo rezim HOLD, kdy si zvukovy modul stale ,drzi* posledni platny impulz.

Start mot.— volba zpusobu startovani motoru. Na vybér je automaticky, kdy pfi prvnim pohybu
modelu vpfed nebo vzad dojde k automatickému nastartovani motoru a ve stani v neutralu dojde
po nastavené prodlevé k zhasnuti. Pfi manualnim zpusobu je prvni efektovy zvuk nahrazen pro
start a zhasnuti motoru.

Hlidat palub.napéti — zvukovy modul nepfetrzité vyhodnocuje palubni napéti a v pfipadé
prekro¢eni nastavené meze dojde k inicializaci zvukového varovani v podobé nepretrzitého
pipani.

Cas zhasnuti — volba ¢asové prodlevy pro automatické zhasnuti motoru pfi kniplu plynu v
neutralni pozici.

MIN rychlost mot. — definuje minimalni rychlost pfehravani, kterou zvukovy modul bude
generovat pfi jizdé modelu na ,minimalni plyn®.

MAX rychlost mot. — definuje maximalni rychlost prehravani, kterou zvukovy modul bude
generovat pfi jizdé modelu na ,piny plyn*“.

Akcelerace — vybér preferované kfivky ovladani generovaného zvuku akcelerace.

SOUNDx.WAV prehrat ve smyéce — zvukovy modul mlze vybrany zvuk prehrat pouze jednou
nebo opakované dle nastaveni této volby.

Pozice neutralu — tato volba udava zvukovému modulu, na kterém pozici kniplu se nachazi na
vysilaci neutralni poloha stojiciho modelu.

Knipl — nastaveni, zda se budou pfi ovladani uplatiiovat pevné prfednastavené hodnoty mezi pro
ovladani zvukového modulu nebo se pouziji meze uzivatelsky kalibrované.

Neutral — volba pomysiné Sitky, ktera udava neutralni pozici kniplu.

Revers — reverzace vstupniho kanalu na strané zvukového modulu.
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Spalovaci motor + efekty — pomoci této volby je zvukovy modul pfednastaven tak, aby byl pomoci jednoho vstupu ovladal zvuk motoru a pomoci druhého spoustél efektové

Zvuky.
> Pouze spalovaci motor — zvukovy modul bude pfehravat pouze zvuk motoru, druhy vstup mize byt ponechan nezapojeny do pfijimace, aby v pfijimaci zbyte¢né neblokoval misto jinému zafizeni.
> Pouze efekty — volba je vhodna pro rozsifeni spinani efektovych soubort, které se rozsifi az na 16 rGznych spustitelnych zvuka.
> Elektromotor + efekty — zvukovy modul bude pfednastaven pro generovani zvukl elektromotoru, které maji jinou zvukovou charakteristiku.
> Pouze elektromotor — zvukovy modul bude pfehravat pouze zvuk motoru, druhy vstup mize byt ponechan nezapojeny do pfijimace, aby v pfijimaci zbyte¢né neblokoval misto jinému zafizeni.

Cas zhasnuti po XXs — zhasinani motoru je plné automatické, kdy po dovréeni prednastaveného &asu s kniplem v neutralni poloze (volnobé&hu) dojde k jeho zastaveni.

Start mot.— pomoci této volby nastavujeme automatické nebo manualni startovani / zhasinani generovaného zvuku motoru.
> Automaticky — pfi prvnim pokynu jizdy vpfed nebo vzad se zvuk motoru automaticky spusti. Pfi stani v neutralni poloze a uplynuti nastaveného ¢asu zhasnuti dojde k zastaveni zvuku motoru.
> Manualné — misto prvniho efektového zvuku mizeme libovolné zvuk motoru startovat nebo zhasinat. Nezalezi na aktualnim stavu jizdy modelu, vSe zavisi na uzivateli.

Minimalni rychlost motoru — v pfipadé&, Ze chceme ozvucit néjaky pomalejsi typ modelu, napfiklad traktor, tak je vhodné hodnotu této volby snizit na -50%. Dosahneme toho,
Ze pfi minimalni rychlosti jizdy bude generovany zvuk dostate¢né pomaly a bude se svym projevem blizit skutecnosti.

Maximalni rychlost motoru — v pfipad€, Zze chceme ozvu it néjaky rychlejsi typ modelu, napfiklad zavodni viz, tak je vhodné hodnotu této volby zvySit na 130%. Generovany
zvuk bude nadstandardné rychly a diky tomu se svym projevem pfiblizi skute€nosti. Je vhodné s volbou experimentovat.

Knipl vychozi — volba, u které jsou napevno pfeddefinované hranice pro stavy sepnuto / vypnuto, které uzivatel nemuze nijak ovlivnit.

> Knipl kalibrovany —volba zpfistupni posuvniky, pomoci kterych si uzivatel mize nadefinovat vlastni hranice pro stav sepnuto v libovolné poloze kniplu. Pfikladem takto nastavené funkce mlze byt pfipad, kdy
uzivatel chce rozsvitit svétla pouze pfi vysSi rychlosti jizdy modelu. PFi niZSi rychlosti nechce, aby svétla svitila. Nastavovaci posuvnik posuneme ke krajni hranici a tim si zajistime, Ze pfi pomalé jizdé svétla svitit
nebudou, ale az pfi maximalnim plynu.

Neutral automaticky — tuto volbu se doporucuje zvolit pouze v pfipadé, Ze je vzdy zaru¢eno, Ze pfi zapnuti napajeni je blizko stfedové polohy. Jestlize knipl nebo prepinac
bude zapomenut v krajni poloze, tak modul tento chybovy stav rozpozna a automaticky zvoli stfedni pevnou hodnotu polohy kniplu.

> Neutral maly — nastaveno velice Uzké pasmo stfedové polohy, které nabizi stav sepnuti uz pfi malé vychylce kniplu.
> Neutral stredni — mirné SirSi pfednastavené pasmo ovladani, ideaini kompomis. Vychozi prednastaveni pfi expedici.
> Neutral velky — nejSirSi rozsah, ktery povoluje kniplu jizZ mirné odklonéni ze své stfedové polohy. Jedna se o situaci, kdy je spina¢ na spole¢né ovladaném kanale, ke kterému je pfipojeno servo a je pomoci trimu

posunuto nékterym smérem ze svého pomysiného stfedu.
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. RC modul konfigurator = X

VSTUP 1 - buds piebrévat nasleduici 2vukavé soubory: VSTUP 2- bude piehrévat nasleduici 2vukové soubory:

1-> SOUND1.WAV -> libovolny zvuk

ENGINE1.300¢ -> startovéni matoru 2-> SOUND2.WAV -> libovolng zvuk
ENGINE2.00¢ - volnabigh motoru 3-> SOUND3.WAV - libovalny zvuk
ENGINES.xcx -> zrychleni motoru 4 -> SOUNDA.WAY -> libovolny zvuk

=B o motorv jizds =M ;. ounpsway > libovolng zvuk
ENGINES.00¢ -> zpomalent motaru 6 -> SOUNDG.WAV - libovalny zvuk
ENGINES s00¢ -> zhasnuti moteru 7-> SOUND7.WAV -> libovolny zvuk

8 -> SOUND8.WAV -> libovolny 2vuk

V6.0 | RG spinac v4.x | RC spinat va x | RC seund v2.x

Pipana soubors "EN GINE_ " mizie bt [W/AV] nebo [SM2]

mu | RG telemetry 110 | RG spinac v6.0 | RC spinac

o progra

Tato zaloZzka nam pomaha udélat si vizualni pfedstavu o aktualni
konfiguraci, kterou jsme na pfedchazejici zaloZzce nastavili.
Obrazovka se automaticky méni s kli€ovymi prvky konfigurace.
Jestlize zménime zplsob ovladani ihned se nam vyobrazi
aktualni konfiguraéni stav. ENGINEx.WAV a SOUNDx.WAYV jsou
potfebné zvukové soubory, které musi byt pro spravnou funkci
nahrany na SD karté.

Ve spodni Casti se nachazi podrobny popis svorkovnice pro
pripojeni reproduktor(i, externiho zesilovace, prepinac¢ pro MIX
a v neposledni fadé vystupy pro dalSi zafizeni nebo pfipojeni k
pfijimadi.

VSTUP1 — seznam soubord, které jsou potfebné na SD karté pro

uspésné prehravani zvuku motoru.

Zadny ze soubord nesmi chybét. Jestlize tato situace nastane,
tak ihned po zapnuti je tato chyba zvukovym modulem
indikovana pomoci €ervené LED. Viz. chybové stavy uvedené v
tomto manualu.

VSTUP2 — seznam souborl, které musi byt na SD karté jestlize

chceme pomoci zvukového modulu prehravat libovolné
zvukové efekty. Stfelba, houkani, bouchani dvefmi automobilu,
exploze, atd.

Jestlize néktery ze zvukovych soubort chybi, tak to neni pro
zvukovy modul kritické a zvukovy modul nic nepfehraje. Tento
stav neni nijak indikovan.
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Postup pro konfiguraci pomoci SD karty:
1 Vyjmout SD kartu ze slotu zvukového modulu
2 Vlozit SD kartu do slotu pro ¢teni karet v PC, pokud neni slot k dispozici, tak je nutné pouzit USB adaptér pro ¢teni SD karet.
3 Pomoci tlacitka ,Vyc€ist z SD* na¢teme aktualni konfiguraci ze zvukového modulu, ktera je ulozena v souboru ,config.s20“.
. Provedeme pozadované zmény jednotlivych konfiguracnich polozek a zménénou konfiguraci ulozime pomoci tlacitka ,Ulozit na SD*.

5 SD kartu vytahneme z PC a vlozime zpét do zvukového modulu. Po zapnuti napajeni palubni elektroniky se nova konfigurace ulozi do zvukového modulu.
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Sprava zvukové knihovny:
1 Vyjmout SD kartu ze slotu zvukového modulu
2 Vlozit SD kartu do slotu pro ¢teni karet v PC, pokud neni slot k dispozici, tak je nutné pouzit USB adaptér pro ¢teni SD karet.
3 Pomoci tla¢itka ,Nacist z SD* nacteme zvukovou knihovnu, ktera je ulozena na SD karté
. Provedeme pozadované zmény z nabidky (leva Sipka) a zménénou konfiguraci ulozime pomoci tla€itka ,Ulozit na SD*.

5 SD kartu vytahneme z PC a vlozime zpét do zvukového modulu. Po zapnuti napajeni palubni elektroniky uslySime zménu pfehravaného zvuku.
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¥ RC modul kenfigurdter

Konfigurace RC spinace;

Kanl, wysllaem-zap. v

vsup - =l

Fevers - wprut -

0 programu | RC tetemetry 1.0 [RC spi mvm V60 | R spinat vax | RE spinac v3x

Konfigurace  Progtam &0

Komurikagni rozhran:
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Nazev: AC_|

"Camer" - nommal Prodleva smérov, - vyp. Verze: 2.0

Driver: 212

Modu:
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Meutisl - stfedni =
~BE Vyéist konfiguraci
=8l Zapsat konfiguraci

HW verze: ---

USBCOM  Sériové &.: 19110001

Typ chipu: FT23R

*® Library: 30216

P verze: ---

(B Autodetekos

Horni leva Sipka smérfuje ke globalnim volbam, které definuji zakladni chovani
svételného modulu. VSechny ovladaci prvky jsou interaktivni, takZe se ostatni
ovladaci prvky uvolriuji, popfipadé blokuji dle aktualné nastavenych voleb.
Uzivatel tak nemusi davat pozor co nastavuje, aplikace nastaveni po kazdé
zméneé obnovi sv(j visualni aktualni stav.

Spodni leva Sipka smérfuje na nastaveni vstupu. Tento vstup je pfipojen k
pfijimaci a neustale vyhodnocuji aktualni stav ovladacich prvkd, které do
pfijimace odesila vysila¢. Jestlize nam napfiklad z néjakého diivodu nevyhovuje
mez sepnuti, tak |ze velice snadno tuto mez uZivatelsky nastavit.

Ve stfedové &asti, kterou znazorfiuje spodni Sipka se nachazi tlagitka pro ¢teni a
zapis konfigurace. Mizeme ¢Cist a zapisovat pouze pomoci prfevodniku
RC_USBCOM_v2.0.
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Konfigurace  Program &0

. Program €.0 — vybér pevné daného rezimu, ve kterém bude RC spina¢ pracovat.
. Cas inicializ. — volba zpozdéni inicializace. Je vhodné, aby svételny modul pfi

svém zapnuti ,dostaval® platné vstupni impulzy z pfijimace. Toho dosahneme
pravé vhodné zvolenym zpozdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci

pomalejsi nez pfijimace analogové.

Inicializa€. blik — po inicializaci, ktera probéhla v naprostém poradku svételny modul vygeneruje
dvoijité bliknuti vSech vystupl. Funkci Ize libovolné zapnout / vypnout.

FailSafe — svételny modul ma implementovan vlastni systém ochrany proti vypadku signalu. Lze
zvolit zapnuti, vypnuti nebo rezim HOLD, kdy si zvukovy modul stale ,drzi* posledni platny impulz.

Konf. vysilaéem — volba povoluje nebo zakazuje RC spinaci vyhodnocovat dle pozice kniplu
pozadavek na programovaci madd pfi inicializaci RC spinace.

Corner — vybér rychlosti pozvolného svitu pro pfisvit do zataéek pomoci mlhovych svétel. Volba je
dostupna pouze v rezimu ,,Corner*.

> Pomaly — pozvolné rozsviceni i zhasnuti

> Normal — vychozi volba

> Rychly — urychlené rozsviceni i zhasnuti

Prodleva smérov. — svételny modul, ktery je nastaveny na blikani smérovek muze tyto zablesky
generovat ihned po vychyleni kniplu nebo s €asovou prodlevou, kterou lze vybrat v tomto
nastaveni. Volba je dostupna pouze v rezimu ,Smérovky"“.
> Vyp.— neni aktivni Zzadna ¢asova prodleva. lhned po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysiladi dojde k aktivaci
vystupu.
> 2s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaéi se zapo€ne pocitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti
se aktivuje vystup na svételném modulu.
> 4s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysila¢i se zapo€ne pocitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti
se aktivuje vystup na svételném modulu.
> 6s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaéi se zapo€ne pocitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti
se aktivuje vystup na svételném modulu.

Knipl — nastaveni, zda se budou pfi ovladani uplatiiovat pevné prfednastavené hodnoty mezi pro
ovladani svételného modulu nebo se pouziji meze uzivatelsky kalibrované.

Neutral — volba pomysiné Sitky, ktera udava neutralni pozici kniplu.

Revers — reverzace vstupniho kanalu na strané svételného modulu.
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Kenfiguracs  Program &0

Konfiguraéni zalozka ,Program €.0“ je dostupna pouze v tom pfipadé, kdyz je v
globalni konfiguraci v rozbalovaci nabidce zvolen ,Program ¢.0“.

Sipka ukazuje na ¢asovou osu, ktera nepretrzité bézi v nekoneéné smydce po
zapnuti prvniho libovolného vystupu. Kazdy vystup ma na definici stavu vyc€lenény
jeden samostatny fadek zaSkrtavacich voleb a kliknutim si definujeme kdy chceme
v Casové ose, aby svitil nebo nesuvitil.

Predvolené efekty — vybér napevno predvolenych efektud.

> Antikolizni — letadla, lode, heli, atd.

> Pozi¢ni - letadla, lode, heli, atd.

> Heli — pfednastaveni vhodné pro osvétleni helikoptér
> Atd.

Free — Casova osa pracuje v nekone¢né smycce
1x — ¢asova osa se pii kazdém sepnuti provede pouze jednou

Casova osa — vybér dasu Gasové osy. lhned po zméné se celkova asova osa prepodita na
aktualné nastavenou hodnotu.

Spusit program po zapnuti napajeni — vybér zplsobu ovladani jednotlivych vystupl svételného
modulu. Na vybér jsou nasledujici moznosti:

> Spustit program po zapnuti napajeni — modul nelze ovladat pomoci vysilage, i kdyz neustale mize vyhodnocovat
vstupni impulsy a zachovava se funkéni FailSafe. Nastaveny blikaci rezim se spusti automaticky po pfivedeni napjeni do
RC spinace.

> Aktivovat jen v krajni poloze kniplu — vS§echny vystupy se aktivuji, pokud je knipl v libovolné krajni poloze.

> Pohybem kniplu -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do libovolné krajni polohy dojde k zapnuti vSech vystupt, opakovanym
pohybem k jejich vypnuti.

> 2 polohovy spina¢ -> Zap / Vyp — v jedné poloze spinace vSechny vystupy zapnuty, v opacné poloze vypnuty.

> 3 polohovy spina¢ -> OFF, S2, S1 — v krajni poloze vSechny vystupy vypnuty, ve stfedni poloze spinace zapnuta sekce
¢.2 a ve druhé krajni poloze zapnuta také sekce ¢.1

> Sekce ovladany nezavisle — v jedné krajni poloze je aktivovana sekce ¢€.1, v opacné sekce ¢.2

> Sekce nezavisle -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do krajni polohy aktivujeme danou sekci, opakovanym pohybem kniplu
do krajni polohy sekci vypneme.

> Postupné sepni -> [1..4] — pohybem kniplu ze stfedové polohy do jedné z krajnich poloh aktivujeme postupné jednotlivé
vystupy, pohybem do opacéné krajni polohy dany vystup deaktivujeme

> Koédové sepni -> [1..4] — pro aktivaci patfi¢éného vystupu je nutné kniplem pfejit ze stfedové polohy do krajni tolikrat dle
toho, ktery Ciselny vystup chceme aktivovat. Potvrzeni volby je ponechanim kniplu v krajni poloze.

> Sepni kratce / dlouze — kratky pohyb kniplu ze stfedové polohy do krajni aktivuje vystupy blizké k pomysinému stfedu RC
spinace, dlouhy pohyb aktivuje vystupy, které jsou osazeny blize k vnéjsku RC spinace.

> Sepni ve smyéce [0..4..0] — zplsob spinani je vhodny pro dvoupolohovy prepinac, ktery kazdym cvaknutim sepne dal$i

vystup. Jakmile jsou v8echny vystupy sepnuty, tak dal$i cvaknuti pfepinace vSechny vystupy vypne. Nasledné se spinaci
cyklus opakuje.
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Sipka ukazuje na tlagitko, které nam vyobrazi samostatné okno
pro jednoduchy nahled, na kterém je vyobrazeny model letadla,
quatrocoptéry, lodi nebo paralelniho zapojeni LED, kde jiz
jednotlivé vystupy blikaji dle nami nastavené ¢asové osy.

Piiklady osazeni osvétleni na rdznych typech RC modeld
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Komurikagni rozhran:

MNazev: RC_USBCOM  Sésiové ¢.: 19110001

Verze: 2.0 Typ chipu: FT23R

Driver: 2123 Library: 30216
Modu:

HW verze: --- P verze: ---

(B Autodetekos

Horni leva Sipka smérfuje ke globalnim volbam, které definuji zakladni chovani
svételného modulu. VSechny ovladaci prvky jsou interaktivni, takZe se ostatni
ovladaci prvky uvolriuji, popfipadé blokuji dle aktualné nastavenych voleb.
Uzivatel tak nemusi davat pozor co nastavuje, aplikace nastaveni po kazdé
zméneé obnovi sv(j visualni aktualni stav.

Spodni leva Sipka smérfuje na nastaveni obou vstupl. Tyto vstupy jsou pfipojeny
k pfijimaci a neustale vyhodnocuji aktualni stav ovladacich prvki, které do
pfijimace odesila vysila¢. Jestlize nam napfiklad z néjakého diivodu nevyhovuje
mez sepnuti, tak |ze velice snadno tuto mez uZivatelsky nastavit.

Ve stfedové &asti, kterou znazorfiuje spodni Sipka se nachazi tlagitka pro ¢teni a
zapis konfigurace. Mizeme ¢Cist a zapisovat pouze pomoci prfevodniku
RC_USBCOM_v2.0.
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Konfigurace  Progtam &0

Komurikagni rozhran:

Nazev: RC_USBCOM

Verze: 2.0

Driver: 21236

Modu:

HW verze: ---

Sériové &.: 19110001

Typ chipu: FT23R

Library: 30216

P verze: ---

(B Autodetekos

Program €.0 — vybér pevné daného rezimu, ve kterém bude RC spina¢ pracovat.

Cas inicializ. — volba zpozdéni inicializace. Je vhodné, aby svételny modul pfi svém zapnuti ,dostaval* platné vstupni
impulzy z pfijimac¢e. Toho dosédhneme pravé vhodné zvolenym zpoZdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci

pomalej$i nez pfijimace analogové.

Inicializa€. blik — po inicializaci, ktera probéhla v naprostém poradku svételny modul vygeneruje dvojité bliknuti vSech

vystupu. Funkci Ize libovolné zapnout/ vypnout.

FailSafe — svételny modul m& implementovan vlastni systém ochrany proti vypadku signalu. Lze zvolit zapnuti, vypnuti nebo rezim HOLD, kdy si

zvukovy modul stale ,drzi“ posledni platny impulz.

Konf. vysilaéem — volba povoluje nebo zakazuje RC spinaci vyhodnocovat dle pozice kniplu poZadavek na programovaci méd pfi inicializaci RC
spinace.

Rx LED - tato modra LED na svételném modulu nam rychlosti svych zableskd indikuje pfitomnost vstupnich impulst. V pfipadé pfipojeni
jednoho vstupu je blikani pomalejsi oproti pfipojeni obou vstupnich konektort do pfijimace. Blikani této LED v Gtrobach modelu by nékterym
uzivatelim mohlo vadit, proto je zde moznost tuto indika¢ni LED touto volbou vypnout.

Corner + smérovky — spinac pfi vychyleni kniplu ze stfedové polohy bude imitovat svétla typu Corner na vystupech ¢.1 a ¢.2, na vystupech ¢.3 a
¢.4 bude blikat smérovymi svétly . Druha volba vypina smérova svétla.

Corner — vybér rychlosti pozvolného svitu pro pfisvit do zatacek pomoci mlhovych svétel. Volba je dostupna pouze v rezimu ,Corner*.

> Pomaly — pozvolné rozsviceni i zhasnuti
> Normal - vychozi volba
> Rychly — urychlené rozsviceni i zhasnuti

Prodleva smérov. — svételny modul, ktery je nastaveny na blikani smérovek muZe tyto zablesky generovat ihned po vychyleni kniplu nebo s
&asovou prodlevou, kterou Ize vybrat v tomto nastaveni. Volba je dostupna pouze v rezimu ,Smérovky*.

> Vyp.— neni aktivni zadna ¢asova prodleva. lhned po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaci dojde k aktivaci vystupu.

> 2s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaci se zapo¢ne poéitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti se aktivuje
vystup na svételném modulu.

> 4s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaci se zapo¢ne pocitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti se aktivuje
vystup na svételném modulu.

> 6s — po vychyleni kniplu nebo ovladaciho prvku na vysilaci se zapo¢ne poéitani nastavené prodlevy a az po jejim uplynuti se aktivuje

vystup na svételném modulu.
Var. Smérovky — nastaveni asové prodlevy po zastaveni vozu pro zapnuti varovnych smérovek.

Hlidat palub.napéti — RC spina¢ nepfetrzité hlida velikost palubniho napéti a v pfipadé, Ze toto napéti prekroci smérem doli nastavenou mez,
varovné se rozblikaji vystupy ¢.3 az ¢.8. Mez |ze nastavit v rozmezi 3.0 — 5.5V.

Flash ALARM pod 4.5V se zpozdénim 5000ms — aby pfi méfeni napéti nedochazelo pfi kratkodobych poklesech napéti pod stanovenou mez k
neustalému alarmovani, je mozné zvolit vhodné ¢asové zpozdéni alarmu k zamaskovani t&chto kratkodobych stavd. Jakmile pokles napéti trva
po celou dobu nastaveného zpozdéni, tak teprve po tomto uplynuti dojde k aktivaci alarmu.

Knipl — nastaveni, zda se budou pfi ovladani uplatriovat pevné prednastavené hodnoty mezi pro ovladani svételného modulu nebo se pouziji
meze uzivatelsky kalibrované.

Neutral — volba pomysiné $itky, ktera udava neutralni pozici kniplu.

Revers — reverzace vstupniho kanalu na strané svételného modulu.
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Kenfiguracs  Program &0

Sipka ukazuje na &asovou osu, ktera nepretrzité b&zi v nekoneéné
smycce po zapnuti prvniho libovolného vystupu. Kazdy vystup ma
na definici stavu vyclenény jeden samostatny fadek zaskrtavacich
voleb a kliknutim si definujeme kdy chceme v ¢asové ose, aby
svitil nebo nesuvitil.

Predvolené efekty — vybér napevno predvolenych efektud.

> Antikolizni — letadla, lode, heli, atd.

> Pozi¢ni - letadla, lode, heli, atd.

> Heli — pfednastaveni vhodné pro osvétleni helikoptér
> Atd.

Casova osa — vybér dasu Gasové osy. lhned po zméné se celkova asova osa prepodita na
aktualné nastavenou hodnotu.

Spusit program po zapnuti napajeni — vybér zplsobu ovladani jednotlivych vystupl svételného
modulu. Na vybér jsou nasledujici moznosti:

> Spustit program po zapnuti napajeni — modul nelze ovladat pomoci vysilage, i kdyz neustale mize vyhodnocovat
vstupni impulsy a zachovava se funkéni FailSafe. Nastaveny blikaci rezim se spusti automaticky po pfivedeni napajeni do
RC spinace.

> Aktivovat jen v krajni poloze kniplu — vSechny vystupy se aktivuji, pokud je knipl v libovolné krajni poloze.

> Pohybem kniplu -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do libovolné krajni polohy dojde k zapnuti vSech vystupt, opakovanym
pohybem k jejich vypnuti.

> 2 polohovy spina¢ -> Zap / Vyp — v jedné poloze spinace vSechny vystupy zapnuty, v opacné poloze vypnuty.

> 3 polohovy spina¢ -> OFF, S2, S1 — v krajni poloze vSechny vystupy vypnuty, ve stfedni poloze spinace zapnuta sekce
¢.2 a ve druhé krajni poloze zapnuta také sekce ¢.1

> Sekce ovladany nezavisle — v jedné krajni poloze je aktivovana sekce ¢€.1, v opacné sekce ¢.2

> Sekce nezavisle -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do krajni polohy aktivujeme danou sekci, opakovanym pohybem kniplu
do krajni polohy sekci vypneme.

> Postupné sepni -> [1..8] — pohybem kniplu ze stfedové polohy do jedné z krajnich poloh aktivujeme postupné jednotlivé
vystupy, pohybem do opaéné krajni polohy dany vystup deaktivujeme

> Koédové sepni -> [1..8] — pro aktivaci patfi¢éného vystupu je nutné kniplem prejit ze stfedové polohy do krajni tolikrat dle
toho, ktery Ciselny vystup chceme aktivovat. Potvrzeni volby je ponechanim kniplu v krajni poloze.

> Sepni kratce / dlouze — kratky pohyb kniplu ze stfedové polohy do krajni aktivuje vystupy blizké k pomysinému stfedu RC
spinace, dlouhy pohyb aktivuje vystupy, které jsou osazeny blize k vnéjsku RC spinace.

> Sepni ve smyéce [0..8..0] — zplisob spinani je vhodny pro dvoupolohovy prepinac, ktery kazdym cvaknutim sepne dal$i

vystup. Jakmile jsou v8echny vystupy sepnuty, tak dal$i cvaknuti pfepinace vSechny vystupy vypne. Nasledné se spinaci
cyklus opakuje.
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W RO medioninter - i Pfiklady osazeni osvétleni na riznych typech RC modeld n
S Piedvolby iednativich vstupt RC spinate pro piogram &.0: Reakce RC spinate na aklualng nastavens predvolby: '
2 v todel letadla: Model QuadroCoptény:
g [ 250 s o, e SO0 o, B0 S e, 1000 s ] simulace pavolena simulace povolena -
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2 i Vystup 1 /
. Wz OKRMOMEOOOOO Oooo [, ==y @ /|
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2 v MEEEE == 8-> @ Vistup7 Vstup 8 Bl vystup3
b ) Vystup 5 V¥stup 6
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L | el (T 4 [m]
«i Pohybem kniplu -+ Zap # Yyp >o| MINPwM D% (D MAX PR 100% T Spustt ukdaku simulace na modelu »>> \'3;-51-“]) 4 \'_\"stup 2
:
B
s
5
=4 - ]
2
T
H
e Vystup 3
todel lodi: Model auta:
zimulace povolena zimulace povolena

0000 -

Vystup 2

Kenfiguracs  Program &0

Sipka ukazuje na tlagitko, které nam vyobrazi samostatné okno
pro jednoduchy nahled, na kterém je vyobrazeny model letadla, "ﬁmﬁ{?;g?;
quatrocoptéry, lodi nebo automobilu, kde jiz jednotlivé vystupy

blikaji dle nami nastavené ¢asové osy.
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| © programu | RS tetemetry v1 0 | Re spinaé v5.0 [ RC spinac 5.0 RC spinaé vix | RC spinaé v3x [RC sand 2x 8

RE madul konfigurdtor

Konfigurace RC spinace;

Komurikagni rozhran:

Cas iniciaiz,-Automat, | | Falale -zapnut | [ Vjstupy pfiFailsale - ON
Nizev: AC_USBCOM  Sériové .2 19110001
Verze: 2.0 Typ chipu: FT232R
Driver: 2123 Library: 30216
Modu:
123 : HWY verze: --- FW verze: ---
vstue > ==l Kripl- vjchoei -
. Heudl - afedri <
Bl Vpeist konfiguiac (B Autodetekee
Reversepuil i ~8l Zapsat konfiguraci

Konfigurace  Progtam &0

Cas inicializ. — volba zpozdéni inicializace. Je vhodné, aby relé modul pfi svém zapnuti ,dostaval
platné vstupni impulzy z pfijimace. Toho dosahneme pravé vhodné zvolenym zpozdénim, kdy
digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci pomalej$i nez pfijimace analogové.

FailSafe — svételny modul ma implementovan vlastni systém ochrany proti vypadku signalu. Lze

zvolit zapnuti, vypnuti nebo rezim HOLD, kdy si zvukovy modul stale ,drzi* posledni platny impulz.

Vystupy pfi FailSafe — polozka definuje stav vystupu pfi aktivnim FailSafe, kdy dojde k vypadkim
signalu na strané pfijimace. Vystupy mohou byt trvale vypnuty nebo sepnuty. Zalezi pouze na
tom, ktery je v dané aplikaci pouziti modulu bezpec€néjsi.

Knipl — nastaveni, zda se budou pfi ovladani uplatfovat pevné prednastavené hodnoty mezi pro
ovladani relé modulu nebo se pouziji meze uzivatelsky kalibrované.

Neutral — volba pomysiné Sitky, ktera udava neutralni pozici kniplu.

Revers — reverzace vstupniho kanalu na strané relé modulu.
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¥ RC modul kenfigurdter

Predvolby jednatiivich vistupti AC spinade:

Free | ]
e 250 g

Vostup 1:

Vistup 2

Predvolené efekly

e 1000 s o]

~BlE Vyiist predvolby

-

-

Reakee RC spinace na akluding nastavens piedvalby:

Kazdy vystup ma na definici stavu vyélenény jeden samostatny fadek zaskrtavacich voleb a
kliknutim si definujeme kdy chceme v ¢asové ose, aby svitil nebo nesvitil.

Predvolené efekty — vybér napevno predvolenych efektud.

50 / 0 — jako aktivni se nastavi prvni polovina ¢asové osy
50 /0 - 0/50 — vystupy se aktivuji na preskacku

[asoa s - 60 ms / sloupee =

2 polohovi spinat -> Zap / Vyp =] ~@l Zapsat predvolby

[ © programu | RS tetemetry v1 0 | Re spinaé v5.0 [ RC spinac w50 R spinaé va.x | RC spinaé vix |

Kenfiguracs  Program &0

Sipka ukazuje na éasovou osu, ktera miZe nepfetrzité bé&zet v nekoneéné
smycce po zapnuti prvniho libovolného vystupu nebo po pfepnuti volby
se vystupy aktivuji pouze 1x na nastaveny ¢asovy okamzik. Tento zpusob
kratkého spinani je vhodny napfiklad pro ovladani magnetickych
vyklopnik.

Free — Casova osa pracuje v nekone¢né smycce
1x — ¢asova osa se pfi kazdém sepnuti provede pouze jednou

Casova osa — vybér dasu Gasové osy. lhned po zméné se celkova dasova osa prepodita na

aktualné nastavenou hodnotu.

Spusit program po zapnuti napajeni — vybér zplsobu ovladani jednotlivych vystupu relé

modulu. Na vybér jsou nasledujici moznosti:

Spustit program po zapnuti napajeni — modul nelze ovladat pomoci vysilage, i kdyz neustale mize vyhodnocovat
vstupni impulsy a zachovava se funkéni FailSafe. Nastaveny blikaci rezim se spusti automaticky po pfivedeni napjeni do
RC spinace.

Aktivovat jen v krajni poloze kniplu — vSechny vystupy se aktivuji, pokud je knipl v libovolné krajni poloze.

Pohybem kniplu -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do libovolné krajni polohy dojde k zapnuti vSech vystupt, opakovanym
pohybem k jejich vypnuti.

2 polohovy spina¢ -> Zap / Vyp — v jedné poloze spinace vSechny vystupy zapnuty, v opacné poloze vypnuty.

3 polohovy spina¢ -> OFF, S2, S1 — v krajni poloze vSechny vystupy vypnuty, ve stfedni poloze spinace zapnuta sekce
¢.2 a ve druhé krajni poloze zapnuta také sekce ¢.1

Vystupy ovladany nezavisle — v jedné krajni poloze je aktivovana sekce ¢.1, v opacné sekce ¢.2

Vystupy nezavisle -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do krajni polohy aktivujeme danou sekci, opakovanym pohybem kniplu
do krajni polohy sekci vypneme.

Postupné sepni -> [1..2] — pohybem kniplu ze stfedové polohy do jedné z krajnich poloh aktivujeme postupné jednotlivé
vystupy, pohybem do opacéné krajni polohy dany vystup deaktivujeme

Koédové sepni -> [1..2] — pro aktivaci patfi¢éného vystupu je nutné kniplem pfejit ze stfedové polohy do krajni tolikrat dle
toho, ktery Ciselny vystup chceme aktivovat. Potvrzeni volby je ponechanim kniplu v krajni poloze.

Sepni ve smyéce [0..2..0] — zplisob spinani je vhodny pro dvoupolohovy prepinac, ktery kazdym cvaknutim sepne dal$i
vystup. Jakmile jsou oba vystupy sepnuty, tak dal$i cvaknuti pfepinace oba vystupy vypne. Nasledné se spinaci cyklus
opakuje.
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 [RS spinat vax | R

| © programu | RS tetemetry vi 0 [ RC spinac v8.0 RC spi

¥ RC modul kenfigurdter

Konfigurace RC spinace;

iBus protokal (FlSky) | |BASIC

P OUT - 32kHzALED ~

[ Globai zapruf

Kandl 1 5 1750

Konfigurace  Konfiguiace vstupu - BASIC

Cas inicializ. -1 & ~| | Inicislizag, biik -zaprut | |ARLED - 2apnuta

Nehiidat palubnapsti  ~ | [FlsshALARM ped 45V |5 | e 2pozdinim O me

Hystereze

S0us =

~l Vyiist konfiguraci
=8l Zapsat konfiguraci

=il

Komurikagni rozhran:

MNazev: RC_USBCOM  Sésiové ¢.: 19110001

Verze: 2.0 Typ chipu: FT23R
Driver: 2123 Library: 30216
Modu:
HW verze: --- P verze: ---

(B Autodetekos

Horni leva Sipka smérfuje ke globalnim volbam, které definuji zakladni chovani
svételného modulu. VSechny ovladaci prvky jsou interaktivni, takZe se ostatni
ovladaci prvky uvolriuji, popfipadé blokuji dle aktualné nastavenych voleb.
Uzivatel tak nemusi davat pozor co nastavuje, aplikace nastaveni po kazdé
zméneé obnovi svij visualni aktualni stav. NejdUlezitéjsi je nastavit protokol, ktery
nabizi moznosti iBus (FlySky) nebo sBus (FrSky).

Cas inicializ. — volba zpozdéni inicializace. Je vhodné, aby svételny modul pfi svém zapnuti ,dostaval* platné vstupni
impulzy z pfijimace. Toho dosahneme pravé vhodné zvolenym zpozdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci

Inicializac. blik — po inicializaci, ktera probéhla v naprostém poradku svételny modul vygeneruje dvoijité bliknuti vSech
vystupu. Funkci Ize libovolné zapnout / vypnout.

Rx LED - tato modra LED na svételném modulu nam rychlosti svych zableskt indikuje pfitomnost vstupnich impulsu. V
pfipadé pfipojeni jednoho vstupu je blikani pomalej$i oproti pfipojeni obou vstupnich konektorti do prijimace. Blikani této
LED v utrobach modelu by nékterym uzivatelim mohlo vadit, proto je zde moznost tuto indikacni LED touto volbou
vypnout.

Nelidat palub.napéti — RC spina¢ nepfetrzité hlida velikost palubniho napéti a v pfipadé, Zze toto napéti prekroci
smérem dolu nastavenou mez, varovné se rozblikaji vystupy ¢.3 az ¢.8. Mez Ize nastavit v rozmezi 3.0 — 7.5V.

Flash ALARM pod 4.5V se zpozdénim 5000ms — aby pfi méfeni napéti nedochazelo pfi kratkodobych poklesech
napéti pod stanovenou mez k neustalému alarmovani, je mozné zvolit vhodné ¢asové zpozdéni alarmu k zamaskovani
téchto kratkodobych stavti. Jakmile pokles napéti trva po celou dobu nastaveného zpozdéni, tak teprve po tomto uplynuti
dojde k aktivaci alarmu.

PWM OUT - 32kHz/LED - nastaveni frekvence na PWM vystupech ¢1. a €.2.

Spodni leva Sipka sméfuje na nastaveni pro globalni aktivaci spina¢e. Pomoci
této volby mohou byt vSechny vystupy zhasnuty a spinac nereaguje na vstupni
impulsy nebo jsou aktivni a spina& pracuje dle dalSich nastaveni.

Ve stfedové &asti, kterou znazorfiuje spodni Sipka se nachazi tlacitka pro ¢teni a
zapis konfigurace. Mzeme ¢Cist a zapisovat pouze pomoci prfevodniku
RC_USBCOM_v2.0.
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0 programu | RS telemetry vi 0 | RC spinaé vi0 R spinat v& 0 | RC spinai vax |RC spinaé a3 x [RE saund 2x 8

RE madul konfigurdtor

Predvolby ovladani jednotivich ustupi:

Vistup 1

Visstup 2

Vistup 3

Vipstup 4
Vjetup 5
Vjstup 6:
Vistup 7:
Vistup 8:

Ovladang kanslem:
Kanal 1
Kanal1
Kanal 1
Kanal 1
Kandl 1
Kanél 1
Kanal1

Kanal 1

< ll<llelie] e flell<]lc

Konfiguace  Konfiguace vetupu - BASIC

Hharice seprul

=3

1750us

1750us

1750us

1750us

1250us

1250us

1250us

1250us

(5]

Interval:

oms
Oms
Ome
0ms

Ome

all<llefbel [<fle

Oms

=8l Vyzist predvaly
=B Zapsat predvolby

I ]

Reakee RC spinace na akluding nastavens piedvalby:

(slalelulalalel ]

Nastaveni BASIC je uréené pro zakladni moznosti ovladani jednotlivych vystupu
provadét v rezimu EXPERT. Kazdy vystup muize byt ovladan libovolnym
kanalem vysilace. Jediné omezeni se kterym se mizeme setkat je dané volbou
komunikacéniho protokolu. Vystupy €.1 a ¢.2 mohou ménit sv(j jas na zakladé
zmény polohy kniplu. V pfipadé, Ze potfebujeme, aby dany vystup blikal, tak je
mozné si vybrat pevny interval v rozmezi 100 az 1000ms.

. Ovladano kanalem — vybér kanalu vysilace, kterym bude vystup ovladan.

. Hranice sepnuti — nastaveni sméru a cCiselné hranice v [us] pro aktivaci
zvoleného vystupu. V pfipadé, Ze podminka neplati, tak je dany vystup vypnut.

. PWM - nastaveni zda ma vysup regulovat jas nebo ne.
> ANO - vystup umozriuje regulovat jas
> NE — vystup se chova standardné -> svitit / nesviti

. Interval — nastaveni pevného intervalu pro blikani vystupu.
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0 programu | RS telemetry vi 0 | RC spinaé v RC spinat v& 0 | RC spinai vax |RC spinaé 3 x [RE saund 2x 8

RE madul konfigurdtor

Predvolby ovladani jednotlivioh vistupé:

Vbt wistupus

Vistup 1
Wistup 1
Vistup 1
Wgstup 2
Wjstup 2
Visiup 2
Vjsiup &
Vgsiup 3
Wgstup @
Visiup d
Vistupd
Wstup 4
Visiup 5
Wgstup 5
Vijsiup
Wislup 6
Wostup 6
istup 6
Vistup 7
istup 7
Vistun 7
Wstup 8
istup 8

D000 O0O000o0OoOoOoOooo0oo0oO0r®

Vistup 8

(=3

5]

<

<

<

<

Vijbér kansl
Kanal 1
Kanal 1
Kandl 1
Kainal 1
Kanal 1
Kanal 1
Kanal 1
Kanal 1
Kaial 1
Kanal 1
Kanal 1
Kandl 1
Kanal 1
Kaial 1
Kanal 1
Kanal 1
Kandl 1
Kanal 1
Kanal 1
Kanal1
Kanal 1
Kandl 1
Kanal1

Kanal 1

Konfigurace  Konfigurace vetupu - EXPERT

Hianice akiivace [od] - [do]

~ |aoous [ [1300us

< [1300ue
| [1700us

900 us
1300 us
1700 us
900 us
1300 us
1700 ug
900 us
1300 us
1700 us
900 us
1300 ue
1700 us
00 us
1300 us
1700 us

1300 us
1700 us

1700 ue
2100 us

1300 us
1700 us
2100us
1300 us
1700 us
2100 ug.
1300 us
1700 us
100 us
1300 us
1700 us.
2100 us
1300 us
1700 us
2100 us

1300 us

1700 us
2100 us.

PafM ) Stav:  Interval
0% | i

50z v/ 10m v
100z | [1000ms |

0% O
50% 200 ms

100% 800 ms

oFF O

N s

on O .
OFF O

on O

N O

OFF O

on O

on (T 7
OFF Oms

N Ums

N Oms

OFF v [oms

o Ome
oy ~loms v
-
OFF Qms
oN Oms
o 0ms

<8 Vst predvoly
=8l Zapsal pledvolby

Reakee RC spinace na akluding nastavens piedvalby:

(slalelulslolels]

Nastaveni EXPERT je urené pro uzivatele, ktefi se nespokoji se zakladnim nastavenim. V tomto rezimu
spina¢ nabizi mnoho konfiguraénich moznosti v€éetné zmény jasu daného vystupu v nékolika
urovnich a samozrejmé i s moznosti blikani v pevné daném intervalu. Z duvodu slozZitosti
nastaveni je rezim vhodny pro zkuSené modelare, ktefi maji jasnou predstavu jak ma byt model
ovladan a nasvicen. Rezim je napfiklad vhodny pro osvétleni modelu automobilu a jeho
svétlomett, kdy jeden vystup mize plnit funkci potkavacich i dalkovych svétel. Dale Ize nastavit
smérovky s libovolnym intervalem, varovné smérovky, zpateckova svétla, atd.

. Vybér vystupu — pomoci této volby si mizeme vybrat libovolny vystup v rozmezi 1 az 8

. Hranice aktivace [od] [do] — vybér hranice po kterou bude podminka platna. Je vhodné hrani¢ni podminky nadefinovat tak, aby nezlstaval
Zzadny Usek v rozmezi nepokryty. Tzn. Je vhodné hranice nastavit napf. pro 3 polohovy pfepinac: [900..1300] , [1300..1700], [1700..2100]. Pro
prepinac¢ dvoupolohovy bude nastaveni nasleduijici: [900..1500], [1500..2100] nebo [900..1200], [1200..2100].

. PWM / Stav — pro vystupy ¢.1 a ¢.2 je mozné vybirat jasovou slozku v rozmezi 0 az 100%. Pro ostatni vystupy je k dispozici pouze stav Zapnuto
[ON]/ Vypnuto [OFF].
> 0% — Uplné zhasnuti nebo stav OFF
> 50% — polovi¢ni svit
> 100% — plny svit , stav ON

. Interval- nastaveni Gasové konstanty pro pevny interval blikéni. Lze nastavit pro libovolny vystup véetné PWM.

Na obrazku je Vystup €.1 ovladan kanéalem na vysilaci €.1 a je nastaveny pro 3 polohy. V prvni poloze prepinace je vystup zhasnuty, ve druhé
poloze sviti na 50% a blika intervalem 100ms a v posledni poloze se jas sviti na 100% a blika v intervalu 1000ms = 1 vtefina.

Dal$i ovladany vystup ¢.7 je nakonfigurovan na dvoupolohovy spina¢ opét na kanale €.1, kdy v prvni poloze nesviti a ve druhé je zapnut bez
moznosti blikani, protoZe je interval nastaven na Oms.
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RC medul konfigurator

iBus protokel (FySky)

Intem eplota - ON

Globalni viska - ON

Primrowani - 161

[ © programu E R telemetry v1.0 RC spinai: v6.0 | RC spinaé us x [RC spinat vix [ RC spinaé vax [RCsoundvax

[ Kenfiauiace |

Konfiqurace telemetrick sho modul

~| [Exeritepiata-ON | | Evterni napati - ON

~| | Aktughi viska-ON | | Vario-ON

~| [Nepoutivat vichwpku ~| Vichoei viska 300m

~BlE Vyiist konfiguasi
~8E Zapsat konfiguiaci

| [Externi proud- ON

Kamurikaén rozhrani:

Nazev: RC_USBCOM

Verze: 2.0

Diiver: 21236

Modut,

HW verze: ---

Sériové &.: 19110001

Typ chipu: FT232R

Library: 30216

FW verze: ---

(B Autodstekon

iBus protokol (FlySky) — volba pozadovaného komunikaéniho protokolu mezi telemtrickym
modulem a pfijimaéem. Podporovany jsou protokoly iBus protokol pro pfijimace FlySky a S.port
protokol pro pfijimace FrSky.

Interni teplota

Externi teplota

Externi napéti

Externi proud

Globalni vyska

Aktualni vyska

Vario

— nastaveni, zda se budou naméfené hodnoty v telemetrickém modulu pfenaset do pfijimace pro
zobrazeni na displeji vysilace.

Prameérovani — volba primérovani nameérenych hodnot v telemetrickém modulu.

Nepouzivat vych.vysku — telemetricky modul méfi na zakladé prepoctu atmosférického tlaku
vySku. V pfipadé, Ze vetSinou startujeme se svym modelem na domovském letisti, u kterého
zname jeho nadmorskou vysku, tak si pomoci této volby tuto vySku nastavime. Pfi kazdém novém
startu modelu na domovském letisti bude tato vySka pro méfeni nakalibrovana.
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# RC modul konfigurater - %

& Prechvobyjednotivich vjsupi A spinace: Reakce R spinaie na skluslnd nastavens pledvolby
Free v

2 e 280 1t e
y oooooooo
oo ooooo
[m] ooo =3
= = v v e v e e v e v v [ v R [ e v e 4

asava osa =
Sepni krétee / douze - &ﬁ ~8lE Zapsat predvolby Spustit uk azku simulace na modslu 355

1 11, T TR 1111

@080

mu | RC telemetry v1 0 [ RC spinat v ) | RC spinad v

| © progras

Priklad pouziti RC spinace v3.x do modelu letadla, ktery bude
slouzit k zakladnimu osvétleni.

Prvni vystup bude blikat jako bila antikolizni svétla (40 — 100
zableskd/min). Druhy a tfeti vystup bude slouzit k blikani zelenych
a &ervenych poziénich svétel na konci kfidel. Ctvrty vystup bude
simulovat trvaly svit pfistavacich svétlometa.

1. tlaCitkem zruSime veskeré nastavené predvolby

2. pomoci zasSkrtavacich voleb nadefinujeme jednotlivé
vystupy, viz. Obrazek

3. na Casové ose nastavime preferovany Cas, v tomto
pfipadé 50ms

4. vybereme vhodny zpUsob ovladani, v tomto pfipadé
se jako idealni nabizi ,Sepni kratce / dlouze*®

5. nové nastaveni ulozime do RC spinace v3.x

Takto nastaveny RC spinac pfipojime do volného kanalu
prijimaCe, kterym budeme modul ovladat. Na jednotlivé
vystupy pfipojime LED se spravnou barevnosti a po
zapnuti palubniho napajeni a aktivace vSech vystupu
pomoci vysilace bychom méli vidét vystupy blikat a svitit
naprosto totozné jako jsme nastavili v konfiguracni
aplikaci.

Kratkym pohybem ovladaciho prvku na vysilaCi
sepneme vystupy 2. a 3. DelSim podrzenim ovladaciho
prvku v krajni poloze se sepnou vystupy 1. a 4.
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Priklad pouziti RC spinace v3.x do modelu lodi, ktery bude slouzit
k zakladnimu osvétleni.

Prvni vystup bude pouZit na osvétleni hlavni paluby a kajut. Druhy
vystup bude blikat jako antikolizni svétla, tfeti bude blikat jako
majak a posledni vystup bude svitit jako pomocné svétlo na pfidi.

1. tlaCitkem zruSime veSkeré nastavené predvolby

2. pomoci zaSkrtavacich voleb nadefinujeme jednotlivé
vystupy, viz. Obrazek

3. na Casové ose nastavime preferovany &as, v tomto
pfipadé 100ms

4. vybereme vhodny zpusob ovladani, v tomto pfipadé se
jako idealni nabizi ,Postupné sepni*

5. nové nastaveni ulozime do RC spinace v3.x

Takto nastaveny RC spina¢ pfipojime do volného kanalu
prijimaCe, kterym budeme modul ovladat. Na jednotlivé
vystupy pfipojime LED (pro osvétleni paluby a kajut
pfipojuieme LED paralelné) se spravnou barevnosti a po
zapnuti palubniho napajeni a aktivace vSech vystupu
pomoci vysilace bychom méli vidét vystupy blikat a svitit
naprosto totozné jako jsme nastavili v konfiguracni aplikaci.
Kratkym pohybem ovladaciho prvku na vysilaCi sepneme
prvni vystup. Opakovanym pohybem sepneme dalSi a takto
to opakuje do sepnuti vystupu C€.4. Pro zhasnuti zvolime
stej,r|1yv_postup, ale opacnym smérem ovladaciho prvku na
vysilaci.
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Nazev: RC_USBCOM  Sériove &.: 19110001

“Comer" - pormal Frodiesia smérov, - v Verze: 2.0 Typ chipu: FT2320

Driver: 212.36 Library: 30216

HW verze: --- FW verze: ---
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Konfiguisce | Progtam £.0

Priklad pouziti RC spinace v3.x do modelu auta, ktery bude
obsluhovat brzdova a couvaci (zpateckova) svétla.

Prvni vystup slouzi k pfipojeni PIEZO modulu, ktery slouzi k
simulaci zvuku couvaciho svétla. Druhy vystup trvale sviti jako
couvaci svétlo pfi jizdé vzad. Treti a Ctvrty vystup je pouzit pro
brzdova svétla.

1. pomoci rozbalovaci nabidky vybereme Program ¢€.3 —
Brzda, zpatecka

2. nové nastaveni ulozime do RC spinace v3.x

Takto nastaveny RC spinaC pfipojime paralelné ke
kanalu pfijimace, kterym ovladame jizdu modelu vpred a
vzad (plyn). Na vystupy €.1 pfipojime PIEZO modul
(neni nutné). Na vystup €.2 pfipojime paralelné dvé bilé
LED, které budou svitit jako couvaci svétla pfi jizdé
vzad. Na vystupy €.3 a ¢€.4 pfipojime Cervené LED pro
brzdova svétla.

Pfi jizdé vpfed neni aktivni zadny vystup. Pokud knipl
plynu pustime zpét do neutralni polohy, tak se na cca 2s
rozsviti brzdova svétla. Pfi jizdé vzad se aktivuje
couvaci pipak, pokud je pfipojen a rozsviti se i couvaci
svétlo. Po navraceni kniplu plynu do neutralni polohy
opét dojde k rozsviceni brzdovych svétel a zhasnuti
svétel couvacich.
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Priklad pouziti RC spinace v4.x do modelu auta, které bude
dynamicky podsvicené.

Prvni a druhy vystup slouZi k pfipojeni LED pasku, ktery bude
automaticky podsvétlovat pozvolnym ,dychanim® cely prostor pod
podvozkem modelu jako u tuningovych vozl. Zbyvajici vystupy
budou slouzit k zableskiim a k hlavnimu osvétleni.

1. tlaCitkem aktivujeme veskeré nastavené predvolby

2. nadefinujeme pozadované zablesky z vyfuku

3. na Casové ose nastavime 75ms

4. pro ovladani vybereme 3.polohovy prepinac

5. v rozbalovaci nabidce vybereme ,Soubézna regulace
jasu vystupu ¢1. a €.2°

6. nové nastaveni uloZzime do RC spinace v4.x

Takto nastaveny RC spinac pfipojime do volného kanalu
prijimace, ktery je ovladan 3.polohovym pfepinacem.

Na vystupy ¢€.1 a ¢€.2 pfipojime LED pasky, které
nasledné umistime do modelu tak, aby smérovaly svym
svitem na vozovku. Vystupy €.3 a €.4 mohou slouzit jako
potkavaci svétla. Vystupy ¢€.5 a €.6 jako svétla dalkova.
Pro zablesky vyfuku pouzijeme vystupy €.7 a €.8.

V prvni poloze pfepinacCe jsou vSechny vystupy vypnuty.
Ve druhé poloze se aktivuji vystup €.1 - 4. V posledni
poloze se aktivuji vystupy €.5 - 6.



MINIMALNI PARAMETRY

Podporovany systém: Windows XP, Vista, 7,8 a 10

Instalace: bez instalace

Slozka: libovolna slozka s pravy pro ukladani dat
RozliSeni obrazovky: minimalné 800 x 600 pixell

Porty: 1x USB nebo 1x slot pro microSD kartu

Webové stranky: WwWw.rcspinac.cz




