RC spinac v6.0

Popis prace s osmi kanalovym spinacem,
ktery muze slouzit jako svételny modul,
pipak ztraceného modelu nebo hlidac
prepeti a podpeti palubniho napajeni.

Od verze firmware v1.0 a novéjsi




ZAKLADNI POPIS

RC spina€ v6.0 (dale pouze modul) slouzi k nezavislému ovladani osvétleni osazeného na RC modelu.
Muze pracovat v nékolika rliznych rezimech, které jsou prepinatelné pomoci uzivatelského software. Modul
muze byt napajeny pfimo z RC pfijimace nebo externé z pohonného akumulatoru, pokud uzivatel potfebuje
pro osvétleni pouzit vy§Si napéti nez dodava palubni elektronika pomoci pfijimace.

Novinkou verze v6.0 oproti predesSlym verzim je, Ze modul komunikuje pomoci moderni xBUS sbérnice a
nikoliv pomoci standardni PPM. Modul, jako predesSlé verze, umoznuje nepfretrzité sledovat velikost
napajeciho napéti (SBEC, BEC, pfijimaCoveé aku, atd.) a v pfipadé, ze dojde k poklesu sledovaného napéti
pod uZivatelsky nastavenou mez, vSechny vystupy se rozblikaji v pravidelném intervalu pro indikaci tohoto
poklesu. Pomoci vysilaCe Ize za urcitych podminek regulovat jas vystupu €.1 a ¢.2 pomoci libovolného
kanalu. Podporované protokoly jsou FlySky iBUS a FrSky sBUS.

1. kompletné programovatelny pomoci PC

2. je odolny proti kratkodobému zkratu na vystupu

3. je napajeny pfimo z pfijimace, nepotifebuje Zzadné dalSi pfidavné napajeci ¢lanky (Uspora hmotnosti)
4. osm ,nezavislych® vystupnich kanall - LED indikaci nutno doobjednat



SCHEMA ZAPOJENI
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Zéakladni schématické zapojeni nam
znazornuje pfipojeni modulu k palubni
elektronice. Napajeni musi byt v
uvedeném rozmezi 4 az 8,5V.

Spina¢ neakceptuje klasicky PPM
vystup, ale musi byt pfipojen do
patficného vystupu na pfijimagi, ktery
generuje iBUS nebo sBUS protokol. Na
pfijimacich FlySky je tento vystup
oznacen jako i-Bus SERVO. U
pfijimacu FrSky pouze jako SBUS.

Pro pfipojeni PC odpojime konektory z
pfijimace a pfipojime je dle barevnosti
vodi¢l do pfevodniku RC_USBCOM.



INSTALACE DO MODELU

Pfed instalaci modulu si vybereme kandly na vysilaci (viz navod k pouZiti vysilace), pomoci kterych budeme modul ovladat. Modul je mozné ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i
libovolnym pomocnym kanélem na vysilaci. V procesoru spinace je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni stejny bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikdvani RCs v
nerozhodném stavu vstupnich impulst. Zapojeni modulu do elektroniky modelu nebude ¢init zadné potize, protoze se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. ze servo
konektor RC spinace pfipojime do pfijimace na xBus vystup. Na vystupnim konektoru se k jednotlivym vystupim zapoji LED diody urcené k osvétleni modelu. Neni podminkou mit
zapojené vsechny vystupy modulu, je mozné libovolny z vystupt nechat nezapojen. Pied uvedenim do provozu si modul nakonfigurujeme pomoci PC.

Funkénost vyzkouSime tak, ze ovladaci prvek (pfepinac, knipl) kanalu na vysilaci pfesuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu, ktera je indikovana kontrolnimi LED diodami (LED1-8)
umisténych na externim optickém indikatoru nebo LED osazenych na vystupnim konektoru.

Zapojeni a pfipojeni LED k jednotlivym vystuptim:

Na kazdou vétev je mozno pfipojit ,libovolny” poCet svitivych LED v sério-paralelnim fazeni. Spinac je mozné ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na
vysilagi. Spina¢ vydrzi kratkodoby zkrat na vSech vystupech, ale pouze pfi dodrzeni pfedepsaného mezniho napajeciho napéti. Dale na kazdém z vystupu je indikacni nizkopfikonova LED,
indikujici stav sepnuti nezavisle na pfipojené zatézi.

: & LED1 - E LED1 LED2
i _|1 = B__l * !\ = B__l B__l Na obréazku 1 je vyobrazeno mozné pfipojeni LED k jednomu z vystupu. Jelikoz samotnou LED diodu nelze
Vistup & LED2 Wstup & LED3 LED4 pfipojit pfimo k vystupu modulu, je nutné k LED diodé v sériovém zapojeni pfidat omezovaci rezistor, ktery
b TP vypocitame z nasledujiciho vztahu: R1 = (Uvys - Ud1) / Idmax , kde Uvys je napéti na vystupni svorce modulu
LW O N (toto napéti je témeér rovno napéajecimu celého spinace), Ud1 je Ubytek napéti na LED1 diodé (pro obyc¢ejné LED
: 3 se vétSinou udava cca 2V, pro vysocesvitivé, modré, bilé LED cca 3V), pokud to chceme presné, je nutné Gdaj
= 5 . vycist z katalogového listu dané LED. Idmax je maximalni povoleny proud protékajici LED diodou, typicky 20mA,
& * LED & + LEDx *LED pro nizkopfikonové LED diody je povoleny proud pouze 2mA.
) ) )
Obrazek 1 Obrazek 2

Priklad: Uvys = 5V, Ud = 2V, ldmax = 20mA = 0.02A. R1 = (5 - 2) / 0.02 = 1500hm, pro nizkopfikonovou LED je velikost omezovaciho rezistoru 1k5. Kdyz budeme pocitat s proudem
10mA protékajicim kazdou LED, mdzeme na kazdy z vystupu pfipojit 2x vice LED.

Na obrazku 2 je zapojeni, které Ize vyuZit, pokud pozadujeme mnohem vice LED pii plném proudu na jednom vystupu. Omezovaci rezistor nyni vypocitame ze vztahu R1 = (Uvys - (Ud1 -
Ud2)) / Idmax. Nyni je potfeba davat pozor na jednotlivé Ubytky LED diod, protozZe pfi podmince Uvys < (Ud1 + Ud2) se LED diody nerozsviti!

Pro osvétleni modell je nejvyhodnéjSi pouzivat vysoce svitivé LED diody, bohuzel jejich mensi nevyhodou je nizSi Uhel svételného vyzarovani. DalSim ddlezitym aspektem je dodrzeni
polarity pfipojovanych LED diod. Kratsi dratovy vyvod byva vétsinou jako Katoda (zaporny pdl), delSi Anoda (kladny pol), ktera je ve schématu vyobrazena jako trojahelnik a pfipojuje se na
+ pdl vystupu. Jednotlivé kontakty konektord ke kabelazi zakontaktujeme vhodnymi klestémi nebo pomoci pajky kontakty zapajime. Kabelaz vedeme co nejdale od ostatnich RC prvkd
(prijimac, regulatory, serva, atd.) a snazime se vyvarovat soubézného vedeni kabelaze osvétleni s ostatnimi RC zafizenimi.



OVLADANI MODULU

1. Knipl v krajni poloze 2. Knipl ve stfedové poloze 3. Knipl v krajni poloze

e -

Na vySe uvedenych obrazcich jsou vyobrazeny aktivni polohy kniplu, které jsou potfebné pro uspésné oviadani modulu. Je také mozné pouziti
3.polohového prepinace, ktery kopiruje skokové drahu kniplu jako je vyobrazeno na obrazcich a mdze byt zvolen jako jeden z moznych
zpusobu ovladani. Pfi spravné konfiguraci spinace lze samoziejmé pouzivat i dvoupolohové prepinace.

Hranice sepnuti Ize nastavit naprosto libovolné, hranice vypnuti se dopocita automaticky z nastavené hysterezni hodnoty. Dlvodem je
maximalni zjednoduseni celkového nastavovani modulu.

Pozor na situaci, kdy jsou hranice sepnuti nastaveny ke krajni poloze kniplu, ale na vysilaéi je nastaveno EPA na nizsi hodnoty nez
100%. V této situaci by mohl nastat stav, kdy modul nebude efekty spinat, protoze vysila¢ nebude schopen vygenerovat signal o
potiebné Sifce k UuspéSnému ovladani modulu. U nékterych vysilact si Ize generované vystupni hodnoty ovéfit na obrazovce
»Monitoru kanala“. U protokolu SBUS (FrSky) neni doporuéeno pouzivat na vysila€i EPA na vice nez 120%. Protokol nemusi hodnoty
spravneé prenaset.



PRIPOJENI EXTERNIHO NAPETI

Jestlize nam z né&jakého dlvodu nedostacuje velikost dostupného napéti z palubni sité (toto napéti je
vyvedené na svorce ,Rx. Ucc out”) nebo BEC neni dostate¢né vykonny, muzeme na svorku Ext.Ucc pfivést
napéti z pohonného nebo externiho akumulatoru. Levy obrazek ndm znazorfiuje situaci s pohonnym
akumulatorem, ktery sou€astné napaji i BEC a zbytek palubni elektroniky. V tomto pfipadé pfipojime pouze
kladnou vétev na svorku ,Ext.Ucc +“, kde toto pfivedené napéti je odvedeno na spole¢nou svorku s vystupy
,Ext. Ucc out +, z které se nasledné napaji vystupni zatézové prvky (LED, Reproduktory, Relé, atd.).

Druhym pfipadem, ktery znazorriuje obrdzek napravo muze byt pouziti externiho akumulatoru, ktery neni
galvanicky spojeny s palubni elektronikou. V tomto pfipadé je nutné nejenom pfivézt kladnou ¢ast napéti,
ale také hlavné zapornou, ktera se propoji s RC spinacem a palubni elektronikou skrz svorku ,Ext.Ucc -“.
Proudové limity v obou pfipadech zustavaji zachovany, maximalni pfipojitelné napéti nesmi prekrocit
hodnotu 20V. Pozor na zkrat a polaritu !!!

| ) Aku max 20V | ) Aku

T Piijimaé BEC;[— . 7 Prijimaé BECT "
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PRIPOJENI K RC_USBCOM MODULU




ZAKLADNI OVLADACI PRVKY

- RCmodl kgt - x Po pfipojeni pfevodniku RC_USBCOM
K:;:iuv:j:;;iu;iny | |Cas inicializ. - Automat. | Stavave LED - zzpruty | [Iniciaizat zvik -vpprt v s do USB VStupu PC se pFeVOdnik

automaticky v aplikaci detekuje a jeho
Nazev: RC_USBCOM  Sériové &.- 15110001 Za’kladnl’ parametry Se Vypiéi do Okna
Start mat, - Automalicky | [Cas zhasnuiipo-10s | [MINyehlost mot:0% 2] M wehlost mot. 100 % | 5 Vorze: 2.0 Typ chipu: FT232R . ~ . - , ,
Potiiovani - povolena | [ kcelerace - namahi  ~ ”Komunlkacnl rOZhranI na pl‘ave hornl
SOUNDRWAY pehist ve smydce Diiver: 21235 Library: 30216 Strané ap|ikace.

g Omwon oo oo | 01 O @3 @4 05 OF OF O

FaiSafe - zapnut ~

TS [t st 15V ot 00 ) Pomoci zalozek na levé strané, které

Modul . 7 > r v o v
S nam ukazuje leva Zluta Sipka, miZzeme
e | Neutl - stfechi - vstuez > — Il HW verze: - FW verze: - mén|t typ mOdulu, ktery budeme Cht|’t

- konfigurovat.
VR oo

Rmegh o R © Jestlize mame pfipojeny k prfevodniku

néktery z modull, tak mizeme take
vyuzit tlagitko ,Autodetekce®, které
nalezneme na pravé spodni strané
aplikace a pomoci néj se leva zalozka
pro vybér modulu automaticky pfepne dle
detekovaného modulu.

[ © programu | RC telemetry v1.0 | RC spinac v6.0 | RC spinac v5.0 | RC spina va.x | RC spinat va x | RC sound v2x

Fontgace Dol ok Jakmile mame zvolenu spravnou zalozku
konfigurovaného modulu, tak mizeme
pfepinat jednotlivé konfiguracni zalozky,
které nam znazorfiuje spodni velka Zluta
Sipka.




KONFIGURACE RC_SPINAC V6.0

#. RC modul kenfigurdtor

Konfiguace A spinabe:

E  [iBus protokol [FlySky)
o

Cas niciaiz. 15
Nehidt palub.napsti
P OUT - 32kH2/LED

] Globaii zaprui

Kanal1

RC spinac vi.0 RC spinac v5.0 | RC spinac va.x | RC

[ © programu | RC tetemetry v1.0 |

>

BASIC

niciaiza?, bik -zaprut ~ | [Fix LED - zapnuta

Flash AL&RM pod 45% | = |se zpogdenim 0 ms

1750

Konliguace Korfigurace vstupu - BASIC

Hystereze

—

~BlE Vyiist korfiguraci
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Komunikaéni rozhrani;

Nazev: RC_USBCOM  Sériové &.: 19110001

Verze: 2.0 Typ chipu: FT232R

Diiver: 21236 Library: 30216
Modul

HW verze: - FW verze: -

(i Autodetekos

1/4

Horni leva Sipka sméfuje ke globalnim
volbam, které definuji zadkladni chovani
svételného modulu. VSechny ovladaci
prvky jsou interaktivni, takze se ostatni
ovladaci prvky uvolfiuji, popfipadé blokuji
dle aktualné nastavenych voleb. Uzivatel
tak nemusi davat pozor co nastavuje,
aplikace nastaveni po kazdé zméné
obnovi svUj visualni aktualni stav.

Ve stfedové &asti, kterou znazorriuje
spodni Sipka se nachazi tlaCitka pro ¢teni
a zapis konfigurace. MGZeme Cist a
zapisovat pouze pomoci pfevodniku
RC_USBCOM_v2.0.
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Korfigusce Kerfguace vtupu-BASIC

iBUS protokol (FlySky) — vybér aktivniho komunikaéniho protokolu

BASIC - volba typu konfiguraéni moznosti. BASIC je vhodny pro uzivatele, ktefi
potfebuji pouze zékladni funkce. Pro rezim EXPERT je uréeny pro zdatnéjsi
uzivatele, ktefi po modulu chtéji rozsahlejSi moznosti nastaveni.

Cas inicializ. — volba zpozdéni inicializace. Je vhodné, aby svételny modul pfi
svém zapnuti ,dostaval® platné vstupni impulzy z pfijimace. Toho dosahneme
pravé vhodné zvolenym zpozdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci
pomalejsi nez pfijimace analogové.

Inicializa€. blik — po inicializaci, kter4 probéhla v naprostém pofadku svételny
modul vygeneruje dvojité bliknuti vSech vystupl. Funkci Ize libovolné zapnout /
vypnout.

Rx LED — tato modra LED na svételném modulu ndm rychlosti svych zablesku indikuje pfitomnost
vstupnich impulsu. Blikani této LED v Gtrobach modelu by nékterym uzivateldm mohlo vadit, proto
je zde moznost tuto indikacni LED touto volbou vypnout.

Hlidat palub.napéti — RC spina¢ nepretrzité hlida velikost palubniho napéti a v pfipadé, Ze toto
napéti prekro¢i smérem doll nastavenou mez a zaroven ubéhne nastavené zpozdéni, tak se
varovné rozblikaji vSechny vystupy. Napétovou mez Ize nastavit v rozmezi 3.0 — 7.5V.

Se zpozdénim 1000 ms — pfi provozovani elektro modelu, dochéazi pfi zabéru motoru k prudkym,
rychlym poklesim napéti pohonného akumulatoru. Aby tyto napétové Spicky zbytecné
nevyvolavaly svételny alarm, tak zvolime vhodnou ¢asovou prodlevu po kterou musi pokles napéti
trvat.

PWM OUT - 32kHz/LED — nastaveni vystupniho kmitoétu pro PWM kanaly €.1 a €.2. Prvni volba
32kHz je vhodna pro ovladani zmény jasu LED. Niz$i kmitocty dovoluji pfipojit k vystupu napf.
reproduktor a generovat si pozadovany kontinualni ton. Napf. klakson
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Sipka ukazuje na nastaveni v8ech vystupu, které Ize ovladat
libovolnym kanalem na vysilaci. Pro protokol iBus Ize volit mezi
kanaly 1 az 14. U protokolu FrSky je to 1 az 16. Prvni dva kanaly
umoznuji zménu jasu na vystupu pomoci aktivace PWM reZimu.

Vychozi nastaveni — vybér napevno predvolenych pfednastaveni pro usnadnéni
zakladni konfigurace.

Ovladéano kanalem — vybér kanalu, kterym se bude dany vystup ovladat.

Hranice sepnuti v [us] — vybér sméru a Ciselné meze v mikrosekundach pro sepnuti
daného vystupu.

Hystereze v [us] — nastaveni hodnoty hystereze v mikrosekundach pro mez vypnuti, kterd se
automaticky dopocitava ve spinaci. Napf. nastavime si mez sepnuti na hodnotu 1750us smérem
nahoru. Tzn. Ze pfi hodnoté 1751us a vysS$i vystup sepne. Aby se zabranilo problikavani vystupu
na této hranici sepnuti je vhodné nastavit patficnou hysterezi. Pfi hodnoté 50us si spinac
automaticky dopocita mez vypnuti na hodnoté 1700us. Jakmile kniplem sjedeme pod tuto hranici,

vystup se vypne.

PWM - Ano — aktivace volby pro zménu jasu daného vystupu. Jas se méni s polohou kniplu v celé
délce drahy. Pro zménu jasu jsou akceptovany hodnoty 1000 az 2000us, kde niz$i hodnota v [us]

500 ms — volba intervalu blikani daného vystupu. V pfipadé, Ze blikani na daném vystupu
nevyzadujeme, tak volbu nastavime na O ms.
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Sipka ukazuje na nastaveni v8ech vystupu, které Ize ovladat
libovolnym kanalem na vysilaci. Pro protokol iBus Ize volit mezi
kanaly 1 az 14. U protokolu FrSky je to 1 az 16. Prvni dva kanaly
umoznuji zménu jasu na vystupu pomoci aktivace PWM reZimu.

Vybér vystupu — vybér vystupu, ktery chceme konfigurovat
Vybér kandlu — vybér kanalu vysilace, kterym se bude dany vystup ovladat.

Hranice sepnuti [od] — [do] — definice rozmezi, ve kterém budou nastavené hodnoty
platné.

PWM / Stav — nastaveni co se bude s danym vystupem dit. PWM 0% nebo stav OFF znamena,
Ze dany vystup bude zhasnuty. Od 10% se pfipojena LED rozsviti s mirnym jasem. V pfipadé, ze
se spravné volby nakombinuji, tak Ize timto zpisobem napfiklad prepinat potkavaci a dalkova
svétla.

Interval — v pfipadé, zZe dany vystup sviti, tak je mozné si nastavit v jakém pevném intervalu bude
blikat. Lze takto nastavit zablesky, smérova svétla, apd.



VYZNAMOVA TABULKA INDIKACNI LED

Prekroceno maximalni povolené napéti (napéti na strané
Blikani v pevném intervalu 0,5s prijimace snizte na povolené rozmezi 3 az 8.5V a RC
spinac opétovné zapnéte)

Blikani v intervalu 50ms Pripojen do prijimace jeden vstupni vodic¢

- indikace vstupu do programovaciho PC moédu

Trvaly svit - chybné zvoleny protokol iBus, sBus

- chybi napajeni
LED nesviti - indikacni LED je programoveé vypnuta
- chybi vstupni impulzy z prijimace



RESENi PROBLEMU

Na RC spinaci sviti pouze krajni vystupy a nereaguje na povely z vysilace — tento stav nastane, kdyz vnitfni kontrolni

algoritmus po zapnuti napdjeni zjisti poSkozenou datovou strukturu konfigurace v hlavni EEPROM spinace. Kontaktujte
servisni podporu.

Piezo modul pripojeny k RC spinac¢i nevydava zadny zvuk — jsou dvé moznosti, které mohou zpuUsobit tento stav. Bud je
vystup RC spinace neaktivni nebo je Piezo modul pfipojen k vystupu RC spinace s obracenou polaritou. Pfekontrolujte + a —
na obou zafizenich, zda jsou skute€¢né spravné pfipojeny.

RC spinac¢ ma kréatké pripojovaci vodice do prijimace — vodi€¢e mlzete prodlouzit pomoci klasickych prodluzovacich Y kabeld.
Nikdy vodi¢e neprodluzujte odstfizenim konektord a pfipajenim vodi€a s konektorem. Neprotahujte délku na vice nez 50 cm.

RC spinac¢ nekomunikuje s PC — pfekontrolujte spravnost pfipojeni vodi¢u k pfevodniku RC_USBCOM. VSechny barvy vodicl
se musi na sebe napojovat. Vodi¢ nesmi byt barevné prekfizen.



OBSAH BALENI

1x RC spinac v6.0

8x LED dle viastniho vyberu

8x rezistory k LED

1x konektor pro pripojeni LED

1x konektor pro privedeni externiho napajeni
12x piny ke konektorum

1x DUAL-LOCK pro snadné uchyceni v modelu




TECHNICKE PARAMETRY

Provozni napajeci napéti: 3-85V

Odbér proudu samotného modulu bez zatéze / ind. LED sviti: 2mA@5V

Odbér proudu spinace se zatézi na vSech vystupech — 48x LED: 982 mMA @ 20 mA / ks

Trvaly a zkratovy proud vystupu: cca 200mA / cca 500 mA
Rozméry DxSxV: 50 x 32 x 7

Hmotnost modulu véetné Rx kabelu a konektoru: 159

Teplota provozniho okoli: -10°C az +60°C

Typ a délka pfipojovaciho vodice: krouceny servokabel / 200 mm

Webové stranky:

Autor konstrukce neruci za zadné skody zplsobené pouzivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

Pokyny pro provoz a bezpeénostni pravidla:

Je zakazano na vystupy pfipojovat jakoukoliv indukéni zatéz (el.motorky, relé...), protoze vystupy nejsou na tyto prvky
pfizplsobeny a hrozi poskozeni RC spinace! Taktéz neni vhodné RC spina¢ nechéavat pfili§ dlouho ve zkratovém stavu, hrozi
poskozeni vystupnich FET tranzistord! Pro napajeni je mozno pouzit napéti o velikosti 3 az 8.5V.

DOPORUCENI: Po instalaci RC spinace do létajiciho modelu doporuéuji absolvovat nékolik lett se spinaéem za denniho svétla
nebo Sera pro jeho provéreni. Kdyby pfi letu doSlo k potizim a spina¢ byl ruSen elektronikou modelu (ne¢ekané zhasnuti
modelu v letu), zabezpedi to jeho bezproblémovy ndvrat na startovaci plochu. Pro maximalni bezpecénost letu v minimalni no¢ni
viditelnosti doporucuji osvitit kiidla pomoci LED, které budou trvale napajeny z volného kanalu v pfijimaci.

POZOR! Elektrostaticky citlivé zafizeni! Zachovavejte zasady pfi praci s elektrostaticky citlivym zafizenim. Nepouzivejte pro
pajeni na strané RC spinaCe klasickou transformatorovou pajecku, protoze hrozi zniceni vstupné/vystupnich obvodi RC
spinace!


http://www.rcspinac.cz/
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