RC spinac v5.]1

Popis prace s dvoukanalovym releovym
spinacem, ktery muze slouzit ke
spinani libovolnych zatézi nebo dalsSich
zarizeni, které diky galvanickému oddéeleni
mohou byt i pod "libovolnym" napétim, ktere

neprekroci konstrukcni parametry.
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B Od verze firmware v2.5 a novéjsi
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ZAKLADNI POPIS

RC spina¢ v5.1 (dale pouze modul) slouzi k nezavislému ovladani riznych podpurnych funkci na RC
modelu. MUzZe pracovat v nékolika riznych rezimech, které jsou pfepinatelné pomoci uzivatelského
software. Modul muze byt napajeny pfimo z RC pfijimace nebo externé z pohonného akumulatoru, pokud
uzivatel potfebuje zjednodusit zplsob napdjeni palubni elektroniky a nevyzaduje BEC nebo pfijimacové
aku.

Novinkou verze v5.1 oproti verzi prfedeslé je, Ze ma modul vySSi napajeci rozsah a optimalizovany
firmware, ktery umozniuje jesté vice moznosti konfigurace.

1. kompletné programovatelny pouze pomoci PC

2. je napdjeny pfimo z pfijimace, nepotiebuje Zadné dalSi pfidavné napajeci ¢lanky (Uspora hmotnosti)

3. dva ,nezavislé” vykonové vystupni kanaly s LED indikaci

4. implementovana bezpecnostni funkce FailSafe, v pfipadé ztraty signalu dojde k aktivaci nebo deaktivaci vystupll (zaleZi na nastaveni pomoci PC)
5. nastaveny program muze béZet trvale nebo se provede pouze 1x, vhodné napfiklad pro vyhozeni zasilky z modelu

6. galvanické oddéleni pfi spinani zatéze



SCHEMA ZAPOJENI

Pohonny akumulator

RC prijimag

Regulator+ motor

BEC 5- 8.4V

Servozatateni

Zakladni schématické zapojeni nam
znazornuje pfipojeni modulu k palubni
elektronice. Napajeni musi byt v
uvedeném rozmezi 5 az 8,4V.

Délka pripojovacich vodicl na strané
pfijimace by neméla presahnout
50cm z diivodu mozného ruseni.

Pro pfipojeni PC odpojime konektory z
prijimace a pfipojime je dle barevnosti
vodi¢l do pfevodniku RC_USBCOM.

Cdrkované je volitelné prislusenstvi



INSTALACE DO MODELU

Pfed instalaci RC spinae v5.1 si vybereme volny kanal na pfijimaci (viz navod k pouziti vysilace), do kterého spina& pfipojime. Spina¢ je mozné
ovladat jak proporcionalnim kanalem, tak i libovolnym pomocnym kanalem na vysilaci. V procesoru spinaCe je naprogramovana hystereze, tzn. Ze neni
stejny bod sepnuti jako vypnuti, tim se eliminuje mozné problikavani modulu v nerozhodném stavu vstupnich impulst. Zapojeni spinace do elektroniky
modelu nebude Cinit Zadné potiZze, protoZe se zapojuje obdobné jako elektronicky regulator otacek, tzn. servo konektor modulu pfipojime do pfijimace
na kanal, ktery bude ur€en pro ovladani spinace (vhodny je kanal s pfepinatem, ktery méa dvé krajni a jednu stfedovou polohu), a na druhém konci se k
jednotlivym vystupim do pfipravenych svorek zapoji pozadovana zatéz. Neni podminkou mit zapojené oba vystupy, je mozné libovolny z vystupl
nechat nezapojen. Pro spravnou funkci je doporuéeno, aby na vysilagi daného kanalu byly EPA, Trimy i SubTrimy nastaveny do vychozich pozic.

Funkénost spinae vyzkouSime tak, Ze ovladaci prvek kanalu pro modul pfesuneme do jiné pozice a sledujeme odezvu dle zvoleného programu, ktera
je indikovana kontrolnimi LED diodami (LED1 a 2) umist&nych na spinae a méli bychom soubé&zné slySet cvaknuti vykonovych relé.

Spina¢ disponuje na kazdém vystupu svorkovnici pro pfipojeni pozadované zatéze. Kazdy vystup ma k dispozici spinaci nebo rozpinaci kontakt
ovladaciho relé. Vyhodou tohoto spinale je jeho galvanické oddéleni pro pfipojeni daldiho libovolného napéti, které nepfekroc¢i povolené technické
parametry.

Na niZe uvedeném obrazku mame vyobrazenou modelovou situaci pfipojeni zatéZe k jednotlivym svorkam spinage. K dispozici jsou spinaci i rozpinaci
kontakty, které mohou byt pouZity k sepnuti nebo odpojeni pfipojené zatéze.

Na vystupu ¢&.1 mame vyobrazenou situaci, kdy po zapnuti napajeni
RC spinace neni vystup sepnuty a zatéZ neni pfipojena k napajecimu
okruhu. Jakmile pomoci vysilae dame povel k sepnuti, uzavie se
elektricky okruh, zatéZ se dostane do stavu pod napétim.

U vystupu ¢.2 je situace opacna. Po zapnuti napdjeni RC spinace (i bez
napajeni) je jiz uzavien elektricky okruh a zatéz je pod napétim. Kdyz
zasleme povel po pfepnuti vystupu, dojde k rozpojeni okruhu, zatéz se
odpoji a bude bez napéti.




OVLADANI MODULU

1. Knipl v krajni poloze 2. Knipl ve stfedové poloze 3. Knipl v krajni poloze

Na vySe uvedenych obrazcich jsou vyobrazeny aktivni polohy kniplu, které jsou potfebné pro Uuspésné ovladani modulu. Je také mozné pouziti
3.polohového prepinace, ktery kopiruje skokové drahu kniplu jako je vyobrazeno na obrazcich a mlize byt zvolen jako jeden z moznych
zpusobu ovladani.

Stavy sepnuti jsou vyobrazeny na obrazku ¢.1 a €.3. Hranice sepnuti Ize zvolit ze 3 prednastavenych mezi nebo pomoci kalibrace si mlze
uzivatel nadefinovat svoje hranice sepnuti. Hranice pro stav vypnuto jsou automaticky s hysterezi dopocitany a uzivatel nema moznost tyto
ménit. Dlvodem je maximalni zjednoduseni celkového nastavovani modulu.

Pozor na situaci, kdy jsou hranice sepnuti nastaveny ke krajni poloze kniplu, ale na vysilaci je nastaveno EPA na nizsSi hodnoty nez
100%. V této situaci by mohl nastat stav, kdy modul nebude efekty spinat, protoze vysilaé nebude schopen vygenerovat signal o
potiebné Siice k UspésSnému ovladani modulu.

Modul pfi zapnuti napajeni vzdy provadi kalibraci ovladani dle aktualni polohy kniplu. Proto je dtlezité, aby kniply vysilace, které jsou
pouzity pro ovladani modulu byly ve vychozi poloze.



PRIPOJENI K RC_USBCOM MODULU




ZAKLADNI OVLADACI PRVKY

® ocreppiaioe - X Po pfipojeni pfevodniku RC_USBCOM
Kao::i:: ;T;i“:’iw v | Caviniidiz -Automat, | StavoveLED -zapruty | | Inicializa.2vuk - vprut ke e do USB VStupu PC se pFeVOan’k
T automaticky v aplikaci detekuje a jeho
Nazev: RC_USBCOM  Sériové &.: 19110001 Za’kladnl’ parametry se Vypl’él' do Okna
Stattmot -Automaticky | |Gas shasnutipo- 103~ | [MIN wehlostmot:0% |21 [MAX mhlost mot100 % |2 Verze: 2.0 Typ chipu: FTZ32R K 'kaén' ro hran'“ na ra é horn'
Protérovani - povolena v | | Akeelerace - nomaki v ” omuni | Z | p A I

SOUNDRWAY piehidt ve smytce: Driver: 21236 Library: 30216 Strane ap“kace
g [ [oow 2 e 3 2w B | w B ler 8w EH [k E

w5 e 5 [m0w |2 fete B [Ew 5 B 2 [Tw 5] B

— Pomoci zaloZzek na levé strané, které
Nehlidat palub.napéti | | Seund ALARM pod 4.5V C (e zpozdénin 1000ms | 7 |Alermoyat neprelate ném ukaZUJe IeVé 2|Uté §kaa, mﬂzeme
e — e ——— S ménit typ modulu, ktery budeme chtit

VETUPT > —- Neutrdl - stfedni - VSTUPZ > —- kOﬂfIgurovat
- - e ]

Jestlize mame pfipojeny k pFevodniku

D DEpEn | o néktt_ary z modulli, tak muizeme také

R vyuzit tlacitko ,Autodetekce®, které
e . - nalezneme na pravé spodni strané
= n aplikace a pomoci néj se leva zalozka

HW verze: PW verze: - \/ = i ¥
pro vybér modulu automaticky pfepne dle
detekovaného modulu.

[0 programs [ RC teemery v1.0 |G spinac v6.0 | <G spinac v& x |G spinae v« | e spinac vax [0 sound v2 3}

Jakmile mame zvolenu spravnou zalozku
konfigurovaného modulu, tak mudzeme
prepinat jednotlivé konfiguracni zalozky,
které nam znazorfiuje spodni velka Zluta
Sipka.




KONFIGURACE RC_SPINAC V5.1

# RC modul konfigurator

Korfiguiace RC spinade:

Casinicializ. - Automat. v FailS afe - 2aprut

Revers - vypnut

0 programu | RC telemetry v1.0 [RVC SPinaE vEx R spinad vix | RC spinat vx |

Kenfigurace  Program £.0

VSTUP > —-

Kripl - vjchoz v

Neulral - stfedni -

~BE Vyeist konfiguraci
=B Zapsat konfigurac

Kemurnikaéni rozhran;

~ | [Vgstupy pfiFailsale - DN

Nazev: RC_USBCOM  Sériové &.: 19110001

Verze: 2.0 Typ chipu: FT232R

Diiver: 21236 Library: 30216

Modul

HW verze: --- FW verze: -
Hystereze: 16 us

(R Auiodetekce

Horni leva Sipka sméfuje ke globalnim
volbam, které definuji zdkladni chovani
svételného modulu. VSechny ovladaci
prvky jsou interaktivni, takZe se ostatni
ovladaci prvky uvolfiuji, popfipadé blokuiji
dle aktudlné nastavenych voleb. UZivatel
tak nemusi davat pozor co nastavuje,
aplikace nastaveni po kazdé zméné
obnovi svUj visualni aktualni stav.

Spodni leva Sipka sméfuje na nastaveni
obou vstupu. Tyto vstupy jsou pfipojeny k
prijimaci a neustale vyhodnocuji aktualni
stav ovladacich prvki, které do pfijimace
odesila vysilac. Jestlize nam napfiklad z
néjakého diivodu nevyhovuje mez
sepnuti, tak Ize velice snadno tuto mez
uZivatelsky nastavit.

Ve stfedové &asti, kterou znazorriuje
spodni Sipka se nachazi tlaCitka pro ¢teni
a zapis konfigurace. Mizeme Cist a
zapisovat pouze pomoci pfevodniku
RC_USBCOM_v2.0.
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| 0 programu [ Rc tefemetry v1.0 [ G spinat ve.0 | RC spinat v x G spinat v4.x [ RG spinat vax [RG sound v2x

. RC modul kenfigurator

Kenligurace AC spinate:

Cas inicialz. - Automat. | |FaiSafe - 2aprut

vsTup > sl

Revers - wpnut

Konfigurace  Progtam &0

Kripi - vjchoa! v

Neulrdl - sifedni -

~ B vyt kanfiguraci
~Bl Zepsat korfiguiaci

Komunikagni rozhran;

| [Wjstupy pii FaiSafe - ON ~

Nazev: RC_USBCOM

Verze: 2.0

Driver: 21236

Madul

HW verze: ---

Hystereze: 16 us

Sériové &.: 19110001

Typ chipu: FT232R

Library: 302.16

FW verze: ---

(i R Autodetekce

Cas inicializ. — volba zpoZzdéni inicializace. Je vhodné, aby modul pfi svém
zapnuti ,dostaval“ platné vstupni impulzy z pfijimace. Toho dosahneme pravé
vhodné zvolenym zpozdénim, kdy digitalni pfijimace jsou pfi své inicializaci
pomalejSi nez pfijimace analogove.

FailSafe — modul ma implementovan viastni systém ochrany proti vypadku
signalu. Lze zvolit zapnuti, vypnuti nebo rezim HOLD, kdy si modul stale ,drzi*
posledni platny impulz. V pfipadé ztraty signalu na strané pfijimace Ize navolit
stav vystupa.

Knipl — nastaveni, zda se budou pfi ovladani uplatfiovat pevné prfednastavené
hodnoty mezi pro ovladani modulu nebo se pouZiji meze uZivatelsky
kalibrované.

Hystereze — v pfipadé zvoleni uZivatelské kalibrace |ze nastavit hodnotu
hystereze, ktera nam urCuje mez pro vypnuti daného vystupu. Napfiklad:
nastavime si mez sepnuti na 1800us, pfi nastavené hysterezi 16us se mez pro
vypnuti vystupu automaticky dopodcita na hranici 1784us. Vstupni impulzy pod
tuto hodnotu vystup vypnou. Hystereze ndm zabrariuje problikavani vystupu pfi
oscilaci vstupnich impulz{ na hranici sepnuti.

Neutral — volba pomysiné Sifky, ktera udava neutraini pozici kniplu.

Revers — reverzace vstupniho kanalu na strané svételného modulu.
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B RC modul konfigurator

0 programu | Rc tefemetry v1.0 |G spinac ve.0 | RO spinat vix - Re spinad va.x |RG spinac vaux |

Fiedvolby ecnativich vistupd RC spinate:

Free v | |

Vistup 1
Viswp2 MM MMM MEEHEH

Predvolen efekty <

Casov osa - 50 ms / sloupec =

~
L>3
Spustit progtam po zapnti napdient v | &

X
H

Konfigurace Program &0

2
MEEHEHA --->

v

s 1000 s ]

~EE Vit predvoly

~BlE Zapsat pradvolby

Rleakes AIC spinaie na skiusing nastavens predvolby

Sipka ukazuje na ¢asovou osu, ktera nepfetrzité b&zi v nekone¢né
smycce po zapnuti prvniho libovolného vystupu. Kazdy vystup ma
na definici stavu vy&lenény jeden samostatny fadek zaskrtavacich
voleb a kliknutim si definujeme kdy chceme v ¢asové ose, aby byl

sepnuty nebo vypnuty.

FREE - trvale opakuje vystupni cyklus. Jestlize potfebujeme, aby se nastavené volby
provedly pouze 1x, tak staci tuto volbu zménit.

Predvolené efekty — vybér napevno predvolenych efektu.

Casova osa — vybér &asu Gasové osy. lhned po zméné se celkova &asova osa
prepocita na aktualné nastavenou hodnotu.

Spusit program po zapnuti napajeni — vybér zpusobu ovladani jednotlivych vystupu

svételného modulu. Na vybér jsou nasledujici moznosti:
Spustit program po zapnuti napajeni — modul nelze ovlddat pomoci vysilace, i kdyZz neustale maze
vyhodnocovat vstupni impulsy a zachovava se funkéni FailSafe. Nastaveny vystupni rezim se spusti
automaticky po pfivedeni napajeni do RCs.
Aktivovat jen v krajni poloze kniplu — oba vystupy se aktivuji, pokud je knipl v libovolné krajni poloze.
Pohybem kniplu -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do libovolné krajni polohy dojde k zapnuti obou
vystupl, opakovanym pohybem k jejich vypnuti.
2 polohovy spina¢ -> Zap / Vyp — v jedné poloze spinace oba vystupy zapnuty, v opac¢né poloze
vypnuty.
3 polohovy spinaé¢ -> OFF, V1, V2 — v krajni poloze oba vystupy vypnuty, ve stfedni poloze spinace
zapnut vystup €.1 a ve druhé krajni poloze zapnut také vystup ¢€.2
Vystupy ovladany nezavisle — v jedné krajni poloze je aktivovan vystup ¢.1, v opaéné vystup ¢€.2
Vystupy nezavisle -> Zap / Vyp — pohybem kniplu do krajni polohy aktivujeme oba vystupy,
opakovanym pohybem kniplu do krajni polohy oba vystupy vypneme.
Postupné sepni -> [1..2] — pohybem kniplu ze stfedové polohy do jedné z krajnich poloh aktivujeme
postupné jednotlivé vystupy, pohybem do opacné krajni polohy dany vystup deaktivujeme
Kédové sepni -> [1..2] — pro aktivaci patficného vystupu je nutné kniplem pfejit ze stfedové polohy do
krajni tolikrat dle toho, ktery Ciselny vystup chceme aktivovat. Potvrzeni volby je ponechanim kniplu v
krajni poloze. Pro vypnuti cely postup opakujeme nebo Ize posledné sepnuty vystup deaktivovat dlouhym
povelem kniplu.
Sepni ve smycce [0..2..0] — zpUsob spinani je vhodny pro dvoupolohovy piepinaé, ktery kazdym
cvaknutim sepne dal$i vystup. Jakmile jsou oba vystupy sepnuty, tak dal$i cvaknuti pfepinae oba
vystupy vypne. Nasledné se spinaci cyklus opakuje.



PRIKLAD NASTAVENI - PERMANENTNI SPINAC

P Q

x| [« ~ B vycist praduoby
H ~ 8l Zepsat piedvoly

L]

Konfigurace Program &0

Ciselny postup jednotlivych kroku:

Na nasledujicim pfFikladu bude vytvofena konfigurace,
ktera pomoci 3.polohového pfepinace bude spinat a
vypinat jednotlivé vystupy, kdyz bude spinac v krajni
poloze. Ve stfedni poloze spinace budou vystupy
vypnuty.

1. pro trvaly stav sepnuti vybereme volbu FREE. Jestlize
potfebujeme pouze dat impuls pro otevieni napf. nakladového
prostoru pro el.magnetické relé, tak zvolime volbu 1x

2. oznaCime v8echny vystupy pomoci zaSkrtavatek. Tim si
nadefinujeme, Ze se vystup nebude pferusované preklapét, ale
bude drzet trvale sepnuty stav.

3. Casovou osu jednoho kroku nastavime na 50ms, tim
dosahneme 1 sekundového cyklu. Nicméné v tomto pfipadé, kdy
jsou vystupy trvale sepnuty to nehraje Zadnou zasadni roli.
Casova osa je dulezita pouze v pfipad&, Ze nejsou vystupy trvale
sepnuty a jsou ve smyCce vystupy preklapény nastavenim
zasSkrtavatek.

4. touto volbou vybereme preferovany zplsob spinani. Pro nase
nastaveni vybereme volbu — Vystupy ovladany nezavisle

5. konfiguraci uloZzime do modulu



VYZNAMOVA TABULKA INDIKACNI LED

Trvaly svit indikacnich LED - poskozena konfigurace v EEPROM

LED nesviti - chybi napajeni L
- chybi vstupni impulzy z pfijimace

Prehravani firmware modulu nebo oprava po$kozené EEPROM:
Firmware u této verze modulu neni mozné svépomoci pfehrat, je nutné modul zaslat zpét vyrobci. Pomoci PC Ize velmi snadno

opravit poSkozenou EEPROM. Poskozeni EEPROM je indikovano trvalym svitem vystupu €.1 a €.2 ihned po zapnuti napajeni a
modul také nereaguje na Zzadné povely z vysilaCe. V téchto pfipadech kontaktujte emailem autora s popisem problému. Obratem

ziskate podrobny postup s feSenim vzniklého stavu.




RESENi PROBLEMU

Na RC spinaci sviti trvale vystupy a nereaguje na povely z vysilace — tento stav nastane, kdyz vnitfni kontrolni algoritmus po
zapnuti napajeni zjisti poSkozenou datovou strukturu konfigurace v hlavni EEPROM spinace. Kontaktujte servisni podporu.

RC spina¢ ma kratké pripojovaci vodice do prijimace — vodi€e muzete prodlouzit pomoci klasickych prodluzovacich Y kabelU.
Nikdy vodi¢e neprodluzujte odstfizenim konektoru a pfipajenim vodi€u s konektorem. Neprotahujte délku na vice nez 50 cm.

RC spinac¢ nekomunikuje s PC — pFekontrolujte spravnost pfipojeni vodi¢l k pfevodniku RC_USBCOM. VSechny barvy vodicu
se musi na sebe napojovat. Vodi€ nesmi byt barevné prekfizen.

Po sepnuti relé nedojde ke zméne stavu na zatézi — prekontrolujte spravnost pfipojenych vodi€d a pomoci multimetru
prekontrolujte externi napajeni pfipojené zatéze.



OBSAH BALENI

1x RC spinac v5.1
1x DUAL-LOCK pro snadné uchyceni v modelu



TECHNICKE PARAMETRY

Provozni napajeci napéti: 5-85V

Odbér proudu samotného modulu bez zatéze / ind. LED nesviti: 3mMA@SV

Odbér proudu spinace se sepnutymi vystupy a LED indikaci: 73 mA

Maximalni napéti a proud jednoho vystupu: DC 30V / 10A / 192W@vystup
Rozméry DxSxV: 50 x 30 x 18

Hmotnost modulu véetné Rx kabelu a konektoru: 3149

Teplota provozniho okoli: -10°C az +60°C

Typ a délka pfipojovaciho vodice: krouceny servokabel / 200 mm

Webové stranky:

Autor konstrukce nerucéi za zadné Skody zplisobené pouzivanim tohoto spinace !!! Provozovani na vlastni riziko !!!

POZOR! Elektrostaticky citlivé zafizeni! Zachovavejte zasady pfi praci s elektrostaticky citlivym zafizenim. Nepouzivejte pro
pajeni na strané RC spinace klasickou transformatorovou pajecku, protoZze hrozi znieni vstupné / vystupnich obvodi RC
spinace!



